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1. Introduction

Le Récepteur PP de GDD, modeles GRx8-32, GRx8mini et GRx2, hautement sensible, est compact
et est concu pour les levés de résistivité et de polarisation provoquée (PP) dans le domaine du
temps dans les secteurs de [I'exploration miniere, d’exploration des eaux souterraines,
d’investigation géotechnique et d’autres domaines connexes. Il est robuste permettant un
fonctionnement dans des conditions de terrain difficiles. |l peut également étre configuré pour la
réception en multi-poles ou multi-dipdles. Le récepteur peut étre utilisé avec tout appareil Android
pour traiter 'acquisition des données et le logiciel peut étre facilement installé via Google Play

Store :

https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gddinstrumentation.rxPp

Les modéles :

GRx8-32

GRx8mini

GRx2

Caractéristiques

GRx8-32

GRx8mini

GRx2

Réception poéles-
dipoles

1 a 32 poles/dipbles, en
configuration dipole-
dipdle, pble-dipole ou
pole-pdle.

1 a 8 poles/dipbles, en
configuration dipdle-
dipdle, pble-dipole ou
pole-pole.

1 a2 poles/dipéles, en
configuration dipdle-
dipdle, pble-dipole ou
pole-pole.

Fenétres
programmables

Le GRx8-32 offre vingt
fenétres entierement
programmables pour
une meilleure flexibilité
dans la définition de la
courbe de décharge.

Le GRx8mini offre vingt
fenétres entiérement
programmables pour
une meilleure flexibilité
dans la définition de la
courbe de décharge.

Le GRx2 offre vingt
fenétres entierement
programmables pour
une meilleure flexibilité
dans la définition de la
courbe de décharge.

Modes d’utilisation
disponibles

Arithmétique,
logarithmique, semi-
logarithmique, Cole-
Cole et défini par
Iutilisateur.

Arithmétique,
logarithmique, semi-
logarithmique, Cole-
Cole et défini par
I'utilisateur.

Arithmétique,
logarithmique, semi-
logarithmique, Cole-
Cole et défini par
I'utilisateur.
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Affichage PP

Les valeurs de
chargeabilité, de
résistivité apparente et
les courbes de décharge
peuvent étre visualisées
en temps réel. Avant la
prise des mesures, le
GRx8-32 peut étre
employé en affichage
graphique pour
observer les niveaux de
bruit et les tensions
primaires a I'aide d’un
processus continu
d'affichage.

Les valeurs de
chargeabilité, de
résistivité apparente et
les courbes de décharge
peuvent étre visualisées
en temps réel. Avant la
prise des mesures, le
GRx8mini peut étre
employé en affichage
graphique pour
observer les niveaux de
bruit et les tensions
primaires a I'aide d’'un
processus continu
d'affichage.

Les valeurs de
chargeabilité, de
résistivité apparente et
les courbes de décharge
peuvent étre visualisées
en temps réel. Avant la
prise des mesures, le
GRx2 peut étre employé
en affichage graphique
pour observer les
niveaux de bruit et les
tensions primaires a
I"aide d’un processus
continu d'affichage.

Mémoire interne

Possibilité de stocker
jusgu’a 64 000 lectures
pour 8 poles/dipdles,
mémoire extensible
avec une carte MicroSD.
Chaque lecture inclut
I’ensemble complet des
paramétres
caractérisant les
mesures. Les données
sont stockées en
mémoire du type flash
et ne nécessite aucune
batterie au lithium a des
fins de sauvegarde.

Possibilité de stocker
jusqu’a 64 000 lectures
pour 8 poles/dipbles,
mémoire extensible
avec une carte MicroSD.
Chaque lecture inclut
I’ensemble complet des
parameétres
caractérisant les
mesures. Les données
sont stockées en
mémoire du type flash
et ne nécessite aucune
batterie au lithium a des
fins de sauvegarde.

Possibilité de stocker
jusqu’a 64 000 lectures,
mémoire extensible,
avec une carte MicroSD.
Chaque lecture inclut
I'ensemble complet des
paramétres
caractérisant les
mesures. Les données
sont stockées en
mémoire du type flash
et ne nécessite aucune
batterie au lithium a des
fins de sauvegarde.

Traitement du signal
(Fullwave) avec le
logiciel Post-
traitement PP

Le récepteur GRx8-32
enregistre et
sauvegarde les données
du signal (fichier
*.mem). Ces données
brutes peuvent étre
importées, visualisées et
traitées a I'aide du
logiciel IP Post-Process
de GDD.

Le récepteur GRx8mini
enregistre et
sauvegarde les données
du signal (fichier
*.mem). Ces données
brutes peuvent étre
importées, visualisées et
traitées a l'aide du
logiciel IP Post-Process
de GDD.

Le récepteur GRx2
enregistre et
sauvegarde les données
du signal (fichier
*.mem). Ces données
brutes peuvent étre
importées, visualisées et
traitées a I'aide du
logiciel IP Post-Process
de GDD.
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2. Accessoires du Récepteur

Accessories Description GRx8-32 | GRx8mini | GRx2
Récepteur PP X X X
Téléphone X X X
'&W— intelligent Cat
SMARTPHONE S42 avec
chargeur
Chargeur pour X X X

Récepteur PP

Cables bleus X X X
avec
connecteurs
banane rouges
et cables avec
connecteurs
banane noirs
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Cable de
communication
série standard

Cable de
communication
série robuste
(Connecteur
Amphenol)

Adaptateur
Micro USB

Antenne GPS
externe
(Connecteur
SMA)

Clé UsB

TRAVEL
UNIVERSAL SURGE
ADAPTOR PROTECTOR

e~
ORB'travel

4

Prise
internationale

Instrumentation GDD

2026-08-07

Page 8




3. Composantes du Récepteur

3.1 Modeéle GRx8-32:

INTERHAL EXTERNAL

BATTERY EBATTERY
12v

I.P. RECEIVER

MODEL
GRx8-32

=10= @ =11= @& =12= @ =13« & =14= O =15= O =16=

SERIALNUMBER

@D‘Dln . na-o-w- =18 =10 =20 -21 22 =23 -2

INSTRUMENTATION 2'5

www, pddinsirumentation.com

s € Q-+ O+ QO+ O+ 0000

MADE IN CANADA

Connecteur RS-232 - port série 9 positions

Ce connecteur est utilisé pour brancher le cable RS-232 standard permettant la
communication filaire entre I'appareil Android et le GRx8-32.

Commutateur CABLE/WIRELESS

Ce commutateur sélectionne le mode de communication avec I'appareil Android, soit filaire
CABLE (RS-232) ou sans-fil WIRELESS (Bluetooth). La lumiére rouge indique que I'option
WIRELESS est activée.

Connecteur HARDWARE - port de programmation 15 positions

Ce connecteur est utilisé pour mettre a jour les logiciels internes du récepteur (CPU / PLD).

Connecteur GPS

Ce connecteur est utilisé pour brancher une antenne externe GPS (SMA).
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E Commutateur ON/OFF/SELF-TEST

Ce commutateur sert a allumer (ON) le GRx8-32 ou a simuler un levé (SELF-TEST). La lumiére
rouge indique que le récepteur est allumé (ON) ou en position (SELF-TEST).

F Commutateur INTERNAL BATTERY / EXTERNAL BATTERY

Ce commutateur permet de sélectionner la provenance de I'alimentation du récepteur : les
batteries internes ou le module de batteries externes fournies par GDD.

G Connecteur CHARGER

Ce connecteur sert a recharger les batteries du récepteur. L'interrupteur Internal battery /
External battery (F) doit étre en position Internal battery.

H BornesR1laR4

Les bornes de référence (R1 a R4) représentent I'électrode a I'infini en configuration péle. En
configuration dipéle, la borne de référence est la premiere électrode du premier dipodle.

I Bornes NUMEROTEES

Ces bornes sont référencées a la borne de référence (R1 a R4) (infini en configuration poéle).
En configuration dipdle, ces bornes deviennent les bornes différentielles de chaque dipdle.

J Borne SELF-TEST

Cette borne sert a procéder a une simulation permettant de vérifier le bon fonctionnement
de I'appareil.
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K Connecteur RS-232 externe

Ce connecteur est utilisé pour brancher le cable de communication série robuste (connecteur
Amphenol) permettant la communication entre I'appareil Android et le récepteur GRx8-32.

L Connecteur signal d’entrée

Ce connecteur est utilisé pour brancher les fils provenant des i3
électrodes aux canaux du récepteur afin de garder le boitier Pelican
fermé lors de la prise de lectures. Ce connecteur optionnel de 41
positions peut étre acheté et utilisé avec I'instrument.

M Connecteur BATTERIES EXTERNES PTO2E-20-418

Ce connecteur sert a brancher la boite de batterie externe. L'interrupteur Internal Battery /
External battery (F) doit étre en position External battery.
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3.2 Modéle GRx8mini:

CHARGE ON

SELF-TEST

I.P. RECEIVER
MODEL GRx8mini

SERIAL NUMBER:

INSTRUMENTATION

MADE IN CANADA

®

A - Connecteur RS-232 - port série 9 positions

Ce connecteur est utilisé pour brancher le cable de communication RS-232 entre I'appareil
Android et le GRx8mini.

B - Connecteur GPS
Ce connecteur est utilisé pour brancher une antenne externe GPS (SMA).

C - Interrupteur CABLE/WIRELESS
Cet interrupteur sélectionne le mode de communication avec I'appareil Android, soit CABLE
(RS-232) ou WIRELESS (Bluetooth). La lumiere rouge indique que I'option WIRELESS est
activée.

D -Interrupteur ON/OFF

Cet interrupteur sert a allumer (ON) le GRx8mini ON. La lumiére rouge indique que le
récepteur est allumé.
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E - FUSIBLE

Ce fusible prévient les dommages pouvant étre causés par un chargeur défectueux.
Fusible de remplacement : 5x20mm 6A 125V fast action

F - Borne SELF-TEST

Cette borne sert a procéder a une simulation (self-test) permettant de vérifier le bon
fonctionnement de I'appareil.

G - Bornes R1 et R2

En configuration pole, les bornes de référence (R1 and R2) représentent |’électrode a I'infini.
En configuration dipdle, la borne de référence est la premiére électrode en différentiel avec
la seconde électrode.

H - Bornes NUMEROTEES

Ces bornes sont référencées a la borne de référence (infini en configuration pole). En
configuration dipdle, ces bornes deviennent les bornes différentielles de chaque dipéle.

K

CHARGER/
EXT. BATTERY

EXTERNAL
RS-232

INPUT
SIGNALS

I

I - Connecteur CHARGER/EXT. BATTERY

Ce connecteur sert a recharger les batteries du récepteur. Il peut également étre utilisé pour
brancher un bloc de batteries externes fourni par GDD (optionnel). La lumiére rouge CHARGE
située sur le dessus du récepteur indique que les batteries internes se rechargent. La lumiere
s’éteint lorsque les batteries sont complétement rechargées.
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J - Connecteur signal d’entrée

Ce connecteur est utilisé pour brancher les fils provenant des électrodes aux canaux du
récepteur et ainsi garder le boiter Pélican fermé lors de la prise de lectures. Ce connecteur
optionnel (14 positions) peut étre acheté et utilisé avec I'instrument.

CH7 >
REF1
CH5

A
_(_'_': B
CH4 _,LE—E

]
—]
i e
cH3 [ >—x

T
- IVI

CH1 S

CHS8

CHB A——rr]
CH2 __s——

K - Connecteur RS-232 externe

Ce connecteur est utilisé pour brancher le cable de communication série robuste (connecteur
Amphenol) permettant la communication entre I'appareil Android et le récepteur GRx8mini.
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3.3 Modéle GRx2:

WIRELESS

CHARGER

SERIAL NUMBER : Pt o

# Rx 2002 |

INSTRUMENTATION SELF-TEST

www.gddinstrumentation.com MADE IN CANADA

A - Connecteur RS-232 - port série 9 positions

Ce connecteur est utilisé pour brancher le cable de communication RS-232 entre I'appareil
Android et le GRx8mini.

B - Interrupteur CABLE/WIRELESS
Cet interrupteur sélectionne le mode de communication avec I'appareil Android, soit CABLE
(RS-232) ou WIRELESS (Bluetooth). La lumiere rouge indique que I'option WIRELESS est
activée.

C - Interrupteur ON/OFF

Cet interrupteur sert a allumer (ON) le GRx8mini ON. La lumiére rouge indique que le
récepteur est allumé.

D - Connecteur CHARGER

Ce connecteur sert a recharger les batteries du récepteur.
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E - Borne REF

En configuration pole, la borne de référence représente I'électrode a I'infini. En configuration
dipble, la borne de référence est la premiere électrode en différentiel avec la seconde
électrode.

F - Bornes NUMEROTEES

Ces bornes sont référencées a la borne de référence (infini en configuration pdle). En
configuration dipdle, ces bornes deviennent les bornes différentielles de chaque dipdle.

G - Borne SELF-TEST

Cette borne sert a procéder a une simulation (self-test) permettant de vérifier le bon
fonctionnement de I'appareil.

H - Connecteur GPS

Ce connecteur est utilisé pour brancher une antenne externe GPS (SMA).
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4. Alimentation

Les récepteurs PP de GDD sont alimentés par des batteries internes rechargeables au Lithium-ion
ou par un module de batteries rechargeables Lithium-ion externe (option disponible pour les
modeles GRx8-32 and GRx8mini seulement). Des batteries Nickel-Cadmium sont aussi disponible
dans les anciennes versions du récepteur. Reportez-vous au chargeur de votre récepteur pour
savoir quel type de batteries est utilisé pour votre récepteur.

Batterie Ni-CD - Batterie Li-lon

FERIIEY Mo [ T—

Le niveau de la charge des batteries du récepteur Rx est indiqué sur I’écran principal du logiciel.
Pour les récepteurs GRx8mini et GRx2, le statut de charge est aussi affiché.

=  DemoProject

Voici quelques points importants a considérer lors de I'utilisation et de I’entreposage du récepteur
alimenté par des batteries au lithium-ion :
Utilisation
e Utiliser un chargeur de batteries différent de celui fourni par GDD peut endommager les
batteries en plus du récepteur.
e Connecter une boite de batterie externe différente de celle fournie par GDD risque
d’endommager les batteries du récepteur en plus du récepteur lui-méme.
e Neremplacez pas les batteries internes du récepteur sans I'autorisation et les conseils des
techniciens de GDD.
o Letemps total d’'opération du récepteur dépend des conditions climatiques. Si I'appareil est
utilisé lors de trés grands froids (-20°C a -40°C), le temps d’opération sera réduit.
e Evitez les décharges totales des batteries et rechargez-les le plus souvent entre
utilisations.
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GRx8mini: Le témoin lumineux « CHARGE» est rouge lorsque les batteries se rechargent. Il
s’éteint lorsque les batteries sont totalement rechargées.

-
CHARGE ON

e GRx8-32: Le témoin lumineux sous l'interrupteur « Internal battery » sur le récepteur est

rouge lorsque les batteries se rechargent. Il s’éteint lorsque les batteries sont totalement
rechargées.

CABLE o . WIRELESS

v

INTERHAL H EXTERHAL

BATTERY D)y cotTERY
12y

== =0= =3= == =5w= G= =7= =g=
I.P. RECEIVER

MODEL .
L]

nz-o-a- =10= @ =11= & =12= © =13= © =14= O =15= § =16-

www, pddingtrumantation.cam

s Q) OO0+ 00O

MADE IN CANADA

Entreposage

Lorsque vous entreposez le récepteur, assurez-vous que les batteries du récepteur et du
module externe ont au moins 40% de leur charge avant I'entreposage.

Entreposer I'appareil dans un endroit frais et sec.

Lorsque le récepteur n’est pas utilisé, il est préférable de placer I'interrupteur "Internal
Battery/External battery" en position "External Battery" pour ralentir la décharge des
batteries.

Lorsque vous entreposez le récepteur pour plusieurs mois, vérifiez le niveau de la charge a
tous les six mois et rechargez les batteries jusqu’a 50% si elles ont moins de 30% de leur
charge.

Ne jamais entreposer des batteries Lithium-ion complétement chargées ou déchargées
pour une période prolongée de temps.
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5. Guide d’utilisation abrégé

Généralement, les appareils Android ne comprennent pas de cable RS-232. Pour utiliser les
récepteurs de GDD avec une connexion par cable, vous avez besoin d’un adaptateur USB/RS-232
comme celui fourni par GDD (illustré ci-dessous). Vous avez aussi besoin d’un cable USB adapté a
votre appareil Android.

1. Connecter les électrodes aux bornes du récepteur.
2. Allumer (ON) le récepteur PP a I'aide de I'interrupteur ON/OFF sur le panneau de controéle.

3. Sélectionner le mode de communication a 'aide de l'interrupteur CABLE/WIRELESS sur le
panneau de contrdle du Rx. Lorsque vous utilisez I'appareil en mode CABLE, le voyant rouge
s’allume uniquement lorsque le logiciel du GRx est actif.

4. Communication par cable seulement:
GRx8-32 et GRx8mini: Connecter le cable de communication série robuste (connecteur
Amphenol) entre I'appareil Android et le connecteur RS-232 externe du récepteur.
GRx2: Connecter le cable RS-232 entre I'appareil Android et le connecteur RS-232 sur le
récepteur.

5. Allumer I'appareil Android.
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6. Si c’est la premiere fois que vous utilisez votre appareil Android avec le récepteur PP de
GDD, vous devez installer le logiciel GDD RXIP a partir de Google Play Store :
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gddinstrumentation.rxPp

RX - Radiographic Positioning
Tarter Studio * Medical
3.0* [ 100K+

4 [ ] |

i Rx Monitor
@M Kriang Lerdsuwanakij * Tools
42% (@ 100K+
KiwiSDR
frantsch * Tools
36% @ 10K+
] RXCamView
@ Business * House & Home * Security cameras
38% [ 500K+
gDMSS Plus

Zhe... * Tools * House & Home * Security cameras

0924 @ & 6 B Noepn 0924 @ & & B Nown
& gddrx Q9 ¢ Q
Rating ~ Premium GDD RXIP
Instrumentation GDD Inc.

GDD RXIP
Instrumentation GDD Inc. * Tools
RX Mobile

( QED Advanced Systems Ltd * Business Developer contact 4

& B 1K+
RX Manager About this app >
Legends Healthcare * Medical

JOMASEE) @ik Android software for GDD IP Receiver

Tools

€

Everyone ©

Data safety

4 ®

7. Sic’est la premiere fois que vous utilisez I'appareil Android avec votre récepteur et que vous
voulez utiliser la connexion Bluetooth, vous devez jumeler le récepteur a votre appareil.
Entrez 1234 comme code PIN pour jumeler n’'importe quel récepteur de GDD.

0927 @1 AE Nown||o27 @t &0 Nown
& Connected devices Q < Pair new device Q
OTHER DEVICES Device name
Cat $42 s
Pair with RX1445?
q_‘ usB
File transfer Available devices <, 1234|
+ Pair new device % Rxssss Usually 0000 or 1234
O PIN contains letters or symbols
PREVIOUSLY CONNECTED DEVICES L1 PCcGDDI42 Voii iy also hesd to iype this PIN or the
other device
RX8888
* @ * -I_r2“ 4H B\UQFI‘DQ our contacts and call
> Seeal (@  Phones Bluetooth address: B4:39:39.E0.F12A
CANCEL 0K
Connection preferences
Bluetooth, Android Auto, NFC
@® Visible as "Cat S42" to other devices
4 L] ] <4 [ ] ] v @ | |
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8. Cliquer sur I'icobne GDD RxIP.

RXIP

GDD RxIP

9. L’écran principal se présente comme suit:

Les principaux boutons et

renseignements

Niveau de la batterie Config Menu

Function Menu

Nombre de lectures4—|
Nombre de canaux 4|
Position de la lignea—"]|

Position du Txl/
Position du Rx1

MEM: 2

Channels

v
Bouton Start/Stop : pour
démarrer/arréter les
lectures
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10. Sélectionner Config Menu->Settings->Connection et choisir le type de connexion dans
«Connection Type» (Bluetooth (connexion sans fil) ou Serial (connexion par cable)).

10149 5 G Noao 10149 5 G
& Settings <  Connection
Q General Connection

«? Connection e Connection Type
Bluetooth

Bluetooth Settings

*_) Bluetooth Device
paired: RX1448

Connection Type

@® Bluetooth

O  Serial

11. S’assurer que le récepteur PP est bien jumelé avec I’Android dans « Bluetooth Settings ».

1049 5 G

6

Connection

Connection

=y Connection Type
= <
Bluetooth

Bluetooth Settings

3

Bluetooth Device

Bluetooth Device
paired: RX1448

O paired: RX1042

(@)

paired: RX1450
paired: RX1439
paired: RX1448
paired: RX1444

paired: RX1449

CANCEL
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12. Sélectionner Function Menu->Reinit (dans la section « Special ») pour réinitialiser la
connexion entre I’Android et le récepteur. Faire cette étape chaque fois qu’un nouveau
récepteur est choisi dans Bluetooth Connection.

10:39 Noo

= DemoProject

’,
MEM: 2 P A % G
Channels: 7/32
Ln 100.0 N-S
Tx 100.0

Memory

Show Results
Ll'] Import Files

a Export Files

&) Back Memory

Special

6 Simulation

(Il Battery Information

13. Sélectionner Function Menu->New Project (dans la section « Projects ») pour nommer

votre projet.

Cliquer sur « Apply ».

1535 & 5 A @

RXIP
®

GDD RxIP

Projects

c New Project

3  Open Project

% Project Manager

* Config

ﬁ Windows Schemes

il Customize Column

Charts

1/\/ Show Signal

lﬁ Show Decay

|I| Show Vp / Cycle

10:57

< New Project

Project Name
DemoProjecﬂ

Moo

Instrumentation GDD

2026-08-07

Page 23



14. Cliquer sur le bouton START pour commencer la procédure d’acquisition.

DemoProject

15. Sélectionner la disposition des électrodes et le canal de synchronisation. Sélectionner les
canaux actifs individuellement ou en utilisant le bouton “Select All”.

SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION

El. array: Tx - Rx

P
‘ Pole-Pole (1/32) ‘ @‘ )

Trigger channel
g @
Channels: ) Select All
Ch1 ®Ch2 ®Ch3 ®Ch4
Ch5 ®Che ®ch7 [IChs

N

£0ch9 [COch10 COch11 CcChi12
0Ch13 CJCh14 CJCh15 CICh16
£ Cch17 Och18 COCh19 [ Ch20
CJch21 0 ch22 COch23 CO0ch24

Och25 Och2e O Ch% %
[JCh29 CJCh30 CICh
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16. Sélectionner “Position” et entrer la position de la ligne du transmetteur Tx et du récepteur
Rx, la position de la station de I’électrode du transmetteur et de la station de la premiere
électrode du récepteur ainsi que la distance entre chaque station. Vérifier si les positions
sont exactes dans le tableau du bas. Les positions peuvent aussi étre changées
manuellement dans ce tableau.

& Start Move
SETUP WINDOWS  SYNCHRONIZATION SETUP POSITION WINDOWS  SYNCHRONIZATION
Line TX—" Line Rx
Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1/32)
Lines direction
\ Tx Line
N-S ‘ @[ ) Line: 0.0
- : — | S
Move Line Tx Move Line Rx Tx1 Tx2 -
Station: Infinity Station: 100.!
0.0 50.0 == ;
|
Rx Linel
Station Tx1 Station Tx2 000
100.0 Ref1 chl
Station: Infinity station: 0.0
Y (
ion Rx ch2 ch3
SO S Station: 100.0 station: 200.0
0.0 100.0
chd4 chS
station: 300.0 station: 400.0
Move Station Tx Move Station Rx
ché ch7
98 o staion: 500.0 staon: 600.0
Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1/@ @ w

17. Sélectionner “Windows” et sélectionner le nombre maximal de cycles, la base de temps, le
cycle de fonctionnement et le mode. Apreés, sélectionner “Synchronization” si vous voulez

utiliser la synchronisation du temps GPS, plutot que la synchronisation par le signal.

Cliquer sur OK.

<  Start

SETUP

POSITION

Stop Cycle:

YNCHR

e

ONIZATION

10

f-\
©)

Timing:

(\M ode: )

2000 @ 50%

B (O

mmetic @]
Delay(ms): 240
80808080
80808080
80808080
80808080
80808080

SETUP

Start

POSITION WINDOW!

@se GPS Time Synchronization

WARNING: Make sure that the
Transmitter is also synchronized by
GPS when enabling this option

SYNCHRONIZATION
——

20)
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18. Le graphique de la résistance de contact apparait.

’
MEM: 2 @
Channels:  7/32 °
Ln 1000 NS (5%
Tx 100.0
Rx 0.0 [ v: 8984 my|
Graphic . All @‘

10000
1000

100

008 ® 9900

10
0 | ‘
0 5 10

*Note: Si toutes les stations montrent un contact INFINITE, I'électrode de référence est
peut-étre déconnectée.

19. Cliguer “Next” pour continuer.

Inscrire le courant transmis et cliquer sur le bouton “Confirm” pour commencer les lectures.

= DemoProject H

MEM: 2
Channels 7/32
Ln 1000 NS
T 100.0
Rx 0.0 Vv
Graphic . ‘ All
10000
Current(mA)
Please enter new Current(mA)
1000 1000.0
[7) Redo positions
CANCEL
100
10 9DBDQ’|H‘D
U(J 5 10 15 25 30
N
Instrumentation GDD 2026-08-07 Page 26



20. L’écran suivant apparait.

21.

ival

5 G

1524 5 G

DemoProject

MEM: 11 MEM: 11

Channels Channels 32,

Ln Ln 100.0 N-S

Tx Tx 100.0

Rx v: 108 mv, Rx 0.0 B mv,

Stack 10/100
Channel Vp ErrVp Sym(%) Rho M

1 497.946 0.006 100 442.47 0.024
2 | 498362 0001 100 31313 0.02
3 497.007 0.003 100 441.64 0.02
4 | 497520 0.004 100 699.01 0.024
5 497.935 0.006 100 989.39 0.02
6 [ 497.600 0.003 100 1289.15 0.02
7 497.897 0.003 100 1595.25 0.02
8 [ 33.855 1.469 96 129.40 98.65|
9 97.632 0.526 100 433.80 6.98!
10 \ 107.710 0.508 100 545.67 28.60
11 111.582 0.655 100 634.92 30.33
12 [ 106.880 0.572 100 674.97 21.14|
13 110.733 0.581 100 768.58 51.37]
14 [ 104.744 0.571 100 792.58 54.51
15 62.630 1.737 96 513.15 65.84]
16 [ 17.901 1.655 86 157.89 144 .4
17 5.922 2.269 83 55.95 271.0f
18 [ 3462 0898 69 3488 179.0|
19 3.152 0.101 95 33.73 78.27|
20 | 2653 0104 94 30.06 95.98]
21 2338 0.432 78 27.96 131.3]
22 [ 3.421 0.523 75 43.05 125.9|
23 3999 0.592 81 52.83 248.2]
24 l 0179  0.359 57 247 435.6]

Cliquer sur le bouton Yes pour confirmer I'opération.

Cliquer sur le bouton Yes pour sauvegarder les lectures en mémoire.

MEM: 11
Channels
Ln;
Tx

Rx

DemoProject

Stack

Channel

BoBabalR ol =Bl @~ oo oS

N
N

Vp ErrVp Sym(%) Rho

497.946
498.362
497.007
497.520
497.935
497.600
497.897
33.855

10/100

0.006
0.001
0.003
0.004
0.006
0.003
0.003
1.469

100
100
100
100
100
100
100

442.47
31313
441.64
699.01
989.39
1289.15
1595.25
129.40

© confirmation?

STOP READING?

2 (&)

o Save

Do you want to save the reading?

v G

Cliquer sur le bouton STOP ou attendre a la fin de I'acquisition pour arréter les lectures et
sauvegarder les données.
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22. Entrer de nouveau la valeur du courant transmis si elle a changé durant la lecture et cliquer
sur le bouton CONFIRM pour sauvegarder les données. Sélectionner |'option Redo
positions pour changer la position du transmetteur ou celle du récepteur.

Current(mA) Current(mA)
Please enter new Current(mA) Please enter new Current(mA)

1000.0

Redo positions

CANCEL  CONFIRM CANCEL  CONFIRM

Note : Cette option permet de modifier la lecture en cours dans le but de corriger ou réviser
les coordonnées avant de faire la sauvegarde de la lecture. Cette fonction ne doit pas étre
utilisée dans le but de paramétrer la prochaine lecture.
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6. Communication Serial RS-232/Bluetooth

Sélectionner Config Menu->Settings->Connection->Connection Type

10149 5 G

& Settings

£ General

«? Connection

1049 S G

<  Connection

Connection

Bluetooth Settings

*, Bluetooth Device

10:57

=  DemoProject

MEM: 2 @ Help
Channels 7/32

Ln 1000 N-S ® About
Tx 100.0

Rx 0.0 2] Exit
Stack 0

paired: RX1448

1. Sélectionner le mode « Serial » pour utiliser le récepteur avec un cable de communication.

Connection Type

O
®

Bluetooth

Serial

2. Sélectionner le mode Bluetooth pour utiliser le récepteur avec une communication sans fil.

Connection Type

®
@)

Bluetooth

Serial

3. Sélectionner Function Menu->Reinit pour réinitialiser la connexion entre I'appareil Android
et le récepteur. L’écran suivant apparait.

DemoProject

Memory

D Show Results
@ Import Files
B ExportFiles

) Back Memory

Special

C«/ Simulation

Iy Battery Information

1036 5 G Moo

=  DemoProject

MEM: 12 ¥ @

No Rx

& o

connection...
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7. Conseils par temps froids et environnements difficiles

Les récepteurs GRx8-32, GRx8mini et GRx2 sont congus pour étre utilisés par temps froid (jusqu’a
-40°C), mais il est trés important de considérer les conseils suivants afin de prévenir des dommages
ou défauts de fonctionnement:

1.

Ne jamais charger les piles internes du récepteur sous-zéro;

Dans la mesure du possible, allumez le récepteur dans un endroit chaud avant de |'utiliser
par temps froid;

Ne jamais éteindre le récepteur lors de son utilisation par temps froid afin de garder les
piles chaudes;

Si possible, utiliser la communication série (cable RS-232) entre I'appareil Android et le
récepteur pour éviter tout dysfonctionnement de la communication Bluetooth, et de
maximiser la charge de la batterie.

Lorsque vous utilisez le récepteur pendant des journées pluvieuses, veuillez tenir compte des
conseils suivants pour assurer une fiabilité instrumentale a long terme :

Le panneau de contrdle du récepteur, y compris chaque connecteur et canal d’entrée, est
résistant a I’eau. Néanmoins, il est important de ramener le récepteur a la base d’opération
apres chaque journée, de laisser le couvercle du compartiment pélican ouvert et de retirer
le capuchon des connecteurs pour que I’humidité soit libérée de I'instrument;

Si possible, lors de la collecte de données, fermez le couvercle du boitier pélican pour éviter
qgue I'eau trempe les connecteurs et potentiellement court-circuite les canaux.
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8. Config Menu

Config Menu contient les options suivantes:

1511 8§ G %

1513 8§ G

DemoProject DemoProject £ Settings

MEM: 11 NG @ MEM: 11 © Help
Channels 32/32 - 2 Channels 32/32

Ln 1000 NS °. Ln 1000 NS ® About
Tx 100.( Tx 100.(

Rx ) V. 5 mV Rx )

5 Exit

8.1 Settings (Parameétres) (& seiings

@ Help
@ About

3] Exit

L'option « General » permet d’activer ou de désactiver tous les sons du logiciel.

Sound Settings

Enable Sound
Toggle this On or Off for notification sounds

L’option « Connection » permet de choisir un mode de communication entre Serial (RS-232) et
Bluetooth (sans fil). Dans Bluetooth Settings, il est possible de choisir un récepteur a jumeler avec
I"appareil.

DemoProject & Connection - Connection Type
| Connection @ Bluetooth
Connection Type O Serial

Bluetoott

h Settings

Bluetooth Device

Bluetooth Device,
paired: RX1448 paired: RX1042

paired: RX1450

paired: RX1439
paired: RX1448

paired: RX1444

O O® O OO

paired: RX1449

CANCEL

*Sélectionner Function Menu->Reinit chaque fois que vous changez le mode de communication
ou que vous jumelez un autre récepteur dans Bluetooth mode.*
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8.2 Help (Aide)

L'option « Help » vous indique le choix des manuels d’utilisation disponibles dans différentes
langues qui seront téléchargés a partir du site Web de GDD.

€<  Help

£ Settings E'il

(:@ Help ) Eil
@ About @
5] Exit

8.3 About (A propos)

L’option « About » permet de voir la version du logiciel Android, la version du récepteur et le
numeéro de série du récepteur.

& About € About
GDD RxIP GDD RxIP
Induced Polarization Recelver Induced Polarization Recelver

Q Settings . .
Software Version: 1.17.2.0 Software Version: 1.17.2.0
Q Help RxIP Version: RxIP Version: 0.2.5.17
RxIP SN: RxIP SN: 1448
5] Exit

Copyright ® 2018 GDDInstrumentation.com, All Rights Reserved Copyright © 2018 GDDInstrumentation.com. All Rights Reserved

8.4 Exit (Quitter)

L’option « Exit » permet de quitter le logiciel. Toujours utiliser cette commande afin d’empécher le
logiciel de rester en mémoire d’arriere-plan.

* Settings
@ Help
@ About

(:—ZI Exit )
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9. Function Menu

Function Menu contient les commandes suivantes:

10:39
Memory
= RXIP

= DemoProject &)

D Show Results

GDD RxIP

Ty 100.( W Projects

& Import Files

a Export Files

New Project
= ° ) S Back Memory
[  Open Project
Special
% Project Manager
Q. Reinit
B Config ¢,  simulation
A :
afl] Windows Schemes [k Battery Information
m Customize Column
Charts

P\/ Show Signal

l& Show Decay

il showVp/cycle

Projects

Option Projects:
e New Project — Créer et nommer un nouveau projet
e Open Project — Voir vos projets
e Project Manager — Renommer ou supprimer un projet

Config

Option Config:
e Setup - Configurer la disposition des électrodes, les canaux actifs et le canal de
synchronisation
e Position — Configurer les parameétres de position
e Windows — Choisir un mode
e Synchronization — Utiliser le temps GPS pour la synchronisation

Instrumentation GDD 2026-08-07 Page 33



Windows Schemes

Option Windows Schemes:
e Créer un nouveau schéma de fenétres
e Enregistrer le schéma de fenétres actuellement sélectionné
e Importer des schémas de fenétres
e Exporter ou supprimer des schémas de fenétres
e Modifier le schéma de fenétres actuel

Charts

Option Charts:
e Show signal — Graphique du signal
e Show decay — Graphique de la courbe de décharge
e Show Vp / cycle — Graphique du Vp et du cycle de synchronisation

Memory

Option Memory:
e Show results — Afficher toutes les lectures dans un tableau
e Import files — Importer des fichiers
e Export files — Exporter des fichiers
e Back memory — Supprimer la derniére lecture

Special

Option Special:
e Reinit — Réinitialiser la connexion
e Simulation — Tester le récepteur avec le simulateur interne
e Battery information — Voir les informations sur la batterie
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9.1 Projects Option

9.1.1 New Project
Utiliser cette option pour créer un nouveau projet. Sélectionner Function Menu->New Project,

nommer le projet et cliquer sur “Apply”.

Project Name
GDD RxIP DemoProjecd

Projects

+ New Project

[  Open Project

% Project Manager
APPLY

* Config

ﬁ Windows Schemes

||-| Customize Column
Charts

b Show Signal
_!ﬁ Show Decay

ili  showVp/cycle

9.1.2 Open Project

Utiliser cette option pour ouvrir un projet. Sélectionner Function Menu->Open Project. Les projets
sont enregistrés dans la mémoire de I'appareil Android. Il y a aussi le nombre de lectures de chaque

projet.

Project: DemoProject

RXIP
®

DD Ry Readings: 12

Project: DemoProject(0)

Projects
Readings: 26
° New Project

[  Open Project

% Project Manager

Project: DemoProject(~0
Readings: 4
Project: DemoProject(~1

Readings: 4

Project: DemoProject(~2

Readings: 5
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9.1.3 Project Manager

Utiliser cette commande pour renommer ou supprimer un projet.

Pour renommer un projet, appuyer et maintenir le projet désiré jusqu’a ce que la page suivante
apparaisse. Ensuite, modifier le nom et cliquer sur “Apply”.

< Project Manager < Edit Project

Select All Project Name
DemoProject

Project: DemoProject

Readings: 1
Project: new @ CANCEL

Readings: 0

Pour supprimer un ou plusieurs projets, sélectionner les projets désirés individuellement ou en
utilisant le bouton “Select All” et cliquer “Delete”.

&  Selected Projects (1) &  Selected Projects (2)

Select All '@
Project: DemoProject Project: DemoProject \/
Readings: 1 \/ Readings: 1
Project: new Project: new \/
Readings: 0 Readings: 0

Instrumentation GDD 2026-08-07 Page 36



9.2 Config Option

9.2.1 Setup

L'onglet Setup est utilisé pour configurer la disposition des électrodes, les canaux actifs et le canal
de synchronisation.

1. Sélectionner Function Menu->Config->Setup. La page suivante apparait.

RXIP
@

POSITION

WINDOWS SYNCHRONIZATION

GDD RxIP
El. array: Tx - Rx

Pole-Pole (1/32) Q)|

Projects

Trigger channel

1 ©
Channels:— Select All
Ch1 Ch2 Ch3 Ch4
Ch5 Ché Ch7 Ch8
@Ch9 ®Ch10 ®Ch11 ECh12

° New Project
[  Open Project

% Project Manager

T] Customize Column

Ch13 M Ch14 M Ch15 ®Ch16
Charts Ch17 @ Ch18 ™ Ch19 ®Ch20
L~/ show signal Ch21 M Ch22 ®Ch23 M Ch24

l& Show Decay

Ch25 ® Ch26 Ch% %
Ch29 ® Ch30 & Ch3Whi

ili  showVp/cycle
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2. Sélectionner la disposition des électrodes (electrode array).

14:28 & Noo 10:15 8§ G
<  Config <  Config
SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION SETUP POSITION WINDOWS
El. array: Tx - Rx ~\ | Dipole-Dipole (1/32)
| Pole-Pole (1/32) ( S )‘ Dipole-Dipole (2/4)
Trigger channel  Dipole-Dipole (2/16)
1 |
‘ S l Dipole-Dipole (4/8)
Channels Select All (
Pole-Dipole (1/32)
Ch1 Ch2 Ch3 Ch4 | .
Pole-Dipole (2/4)
Ch5 Ché Ch7 Ch8 |
Pole-Dipole (2/16)
MCho ®&Ch10 ®Ch11 &cCh12 [|!I
Pole-Dipole (4/8)
M Ch13 ®Ch14 ®MCh15 ®Ch16 |||
Pole-Pole (1/32)
M Ch17 @ Ch18 M Ch19 & Ch20 |[|!I
Pole-Pole (2/4)
Ch21 Ch22 @ Ch23 ®@Ch24 |||
Pole-Pole (2/16)
Ch25 M Ch26 & Ch27_MC |
\ Pole-Pole (4/8)
Ch29 ™ Ch30 & Ch |

° Dipole-Dipole (1/32)
° Dipole-Dipole (2/4)*
. Dipole-Dipole (2/16)
° Dipole-Dipole (4/8)
. Pole-Dipole (1/32)

° Pole-Dipole (2/4)*

° Pole-Dipole (2/16)

. Pole-Dipole (4/8)

° Pole-Pole (1/32)

° Pole-Pole (2/4)*

. Pole-Pole (2/16)

. Pole-Pole (4/8)

° Gradient (1/32)

. Gradient (2/4)*

. Gradient (2/16)

. Gradient (4/8)

° Wenner

° Schlumberger

*Pour le modéle GRx8mini seulement

Ao o

SYNCHRONIZATION

1224 5 G

<  Config

SETUP POSITION WINDOWS

! Pole-Dipole (2/16)
" Pole-Dipole (4/8)

‘ l Pole-Pole (1/32)

! Pole-Pole (2/4)

| Pole-Pole (2/16)

[ Pole-Pole (4/8)

| Gradient (1/32)

[ Gradient (2/4)

( Gradient (2/16)

( Gradient (4/8)

| Wenner

| Schlumberger

Ao o

SYNCHRONIZATION
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3. Sélectionner le canal de synchronisation (trigger channel). Ce canal est utilisé pour le
processus de synchronisation.

14:28 & RNo o 10:15 5 G Roo
<  Config <  Config
SETUP  POSITION WINDOWS  SYNCHRONIZATION SETUP  POSITION WINDOWS ~ SYNCHRONIZATION
El. array: Tx - Rx El. array: Tx - Rx
| Pole-Pole (1/32) || || Pole-Pole (1/32) ©
Trigger channel 1
1 @) 2 ‘
Channels: Select Al (3
Ch1 Ch2 Ch3 Ch4 | 4
Ch5 Ché Ch7 Ch8 | 5
®MCh9 ®Ch10 ®Ch11 ®Ch12 I6
@ Ch13 M Ch14 M Ch15 ®Chi6 |7
®Ch17 MCh18 ®Ch19 ®Ch20 I8
Ch21 Ch22 ®Ch23 ®Ch24 | "

Ch25 ™ Ch26 Ch% % |
\ 10
Ch29 M Ch30 M Ch |

Toujours choisir le canal avec le signal le plus fort et le moins bruité. Généralement, il s’agit du
canal associé a I'électrode la plus proche des électrodes du transmetteur
4. Sélectionner les canaux actifs (active channels). Cliquer sur le bouton “Select All” pour
sélectionner ou désélectionner tous les canaux ou sélectionner individuellement les canaux.
11:07 & Noa 11:06 & Noa

&  Config <  Config

SETUP POSITION  WINDOWS  SYNCHRONIZATION SETUP POSITION  WINDOWS  SYNCHRONIZATION

El. array: Tx - Rx El. array: Tx - Rx
‘ Pole-Pole (1/32) @‘ ‘ Pole-Pole (1/32) @’
Trigger channel Trigger channel
L1 S| (i S

Select All Channels

Ch1 Ch2 Ch3 Ch4 Ch1 Ch2 Ch3 Ch4
Ch5 Ché Ch7 ([ICh8 Ch5 Ché Ch7 Ch8
COch9 ©Och10 Och11 Och12 |&Ch9 &cCh10 @Ch11 &cCh12
0ch13 Och14 Och15 COcCh16 ||&Ch13 ®Ch14 BCh15 ®Ch16
O ch17 ©Och18 CJch19 CCh20 ||&Ch17 ®Ch18 ®Ch19 Ch20
JCh21 0Och22 COch23 CIch24 Ch21 ®Ch22 ®Ch23 ®Ch24

O ch2s Cch2e O Ch% % Ch25 ®Ch26 Chzgé ﬁ
Cch29 C1Ch30 CIch Ch29 Ch30 & Ch3Wk
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9.2.2 Position

L’onglet Position est utilisé pour configurer: le numéro et la direction de la ligne du Tx et du
Rx, la position du transmetteur (Tx1 et Tx2) et de la premiére électrode du récepteur, la
séparation entre les électrodes, et I'incrément du déplacement des lignes et stations Tx et Rx
entre les mesures (Move Line et Move Station).

1. Sélectionner Function Menu->Config->Position.

GDD RxIP

Projects

ol

Charts

c New Project
3  Open Project

% Project Manager

ﬁ Windows Schemes

== .
13 Customize Column

l/;/ Show Signal

jﬁ Show Decay

ili  showvp/cycle

WINDOWS SYNCHRONIZATION
Line Rx
0.0 100.0
Lines direction
NS )
Move Line Tx Move Line Rx
0.0 50.0
Station Tx1 Station Tx2
100.0
Station Rx Sep
0.0 100.0
Move Station Tx Move Station Rx
0.0 50.0
Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1/@' @

2. Inscrire le numéro de la ligne et sélectionner la direction de la ligne.

< Start

SETUP. POSITION

Line Tx
0.0

Lines direction
N-S

Move Line Tx
0.0

Move

WINDOWS __SYNCHRONIZATION

Line Rx
\_100.0

Move Line Rx

50,0

Lines direction
| N-S

E-W

On utilise N-S, E-W pour définir la localisation
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3. Inscrire la position de la premiére électrode du transmetteur et du récepteur.

Move Line Tx Move Line Rx

0.0 50.0

Station Tx2
100.0

Station Rx
0.0

Sep
100.0

Move Station Tx Move Station Rx
0.0 50.0

Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1/@ @

Un nombre négatif est utilisé pour une station localisée a I'Ouest ou au Sud.

4. Inscrire la distance de séparation entre les électrodes du récepteur.

Move Line Tx Move Line Rx

0.0 50.0

Station Tx1 Station Tx2
100.0

Station Rx

0.0

Move Station Tx Move Station Rx
0.0 50.0

Mode Tx-Rx: Pole-Pole 11/@ @

Un nombre négatif est utilisé pour une station localisée a I'Ouest ou au Sud.

5. Inscrire I'incrément du déplacement des électrodes du transmetteur et du récepteur

(déplacement entre les lectures) ——

<ﬂove Line Tx Move Line Rx
0.0 50.0

Station Tx1 Station Tx2
100.0

Station Rx Sep

0.0 100.0

Move Station Tx Move Station RX
0.0 50.0

Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1/@ @
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Un nombre négatif est utilisé pour une station localisée a I'Ouest ou au Sud.

6. Défiler vers le haut pour modifier les paramétres manuellement et confirmer les positions dans
le tableau récapitulatif.

<  Config Move
SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION
Line Tx Line Rx
0.0 100.0
Lines direction
N-S Q|
Move Line Tx Move Line Rx
0.0 50.0
Station Tx1 Station Tx2
100.0
Station Rx Sep
0.0 100.0
Move Station Tx Move Station Rx
0.0 50.0
Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1[@ @

<  Start Move
SETUP  POSITION ~WINDOWS  SYNCHRONIZATION

Mode Tx-Rx: Pole-Pole (1/32)

Tx Line

Tx1

Rx Line1

Line: iO0,0

7. Cliquer sur « Move » pour déplacer les électrodes du Tx ou du Rx selon les valeurs inscrites
précédemment dans Move line et Move Station. Utiliser les boutons Next et Prev (Suivant et

Précédant) pour faire un déplacement pour la lecture suivante ou précédente.

&<  Config Move < Start Move 4
SETUP POSITION ~ WINDOWS SYNCHRONIZATION SETUP POSITION  WINDOWS SYNCHRONIZATION
Line Tx Line Rx
0.0 100.0 it 3
i«
Lines direction
N-S O N -
Move Line Tx Move Line Rx
0.0 50.0 Line Tx Line Rx
0.0 ~100.0
Station Tx1 Station Tx2
100.0 Lines direction -
N-S Q|
Sation Kx 6P Move Line Tx Move Line Rx
0.0 100.0
0.0 50.0
Move Station Tx Move Station Rx ) )
0.0 50.0 Station Tx1 Station Tx2
100.0
Mode Tx-Rx: PoIrPole(W@ @ Station RX Sep @ @
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9.2.3 Windows

L'onglet Windows est utilisé pour configurer le nombre maximal de cycles, la base de temps et
les fenétres.

1. Sélectionner Function Menu->Config->Windows.

<  Config

SETUP  POSITION ~WINDOWS  SYNCHRONIZATION
GDD RxIP
Stop Cycle:
Projects ‘ 10 @]
©  NewProject Timing:
[  Open Project { 2000 @’ ‘ 50% @}
@) Project Manager Mode:
. Arithmetic @}
Delay(ms): 240
ﬁ Windows Schemes
80 80 80 80
m Customize Column 80 80 80 80
80 80 80 80
charts 80 80 80 80
J/l Show Signal 80808080
Jﬁ Show Decay
i showvp/cycle @ Q

2. Sélectionner le nombre maximal de

CyCIeS (St°p CYCIG) SETUP  POSITION WINDOWS  SYNCHRONIZATION SETUP ~ POSITION ~ WINDOWS  SYNCHRONIZATION
SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION ¢ 1 ¢ 89
Stop Cycle: Py [ 2 I [ 90 1
10 (© "
o - - 91
Timing: L 4 l { J
| 2000 Q| | 50% Q| -
5 a
Mode: { ’ e
o 94
| Arithmetic Q| [ [
* 95
L 96
4 97
10 08
11 99
L 100 ‘
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3. Sélectionner la base de temps en ms d’un cycle complet (Timing).

&<  Config

SETUP POSITION ~ WINI

Stop Cycle:

DOWS  SYNCHRONIZATION

| 20

| 500
1000

| 2000
£ 4000
8000
16000
32000
64000

Q

|| 50% )

O +
18080
)80 80
180 80
18080
18080

ee

4. Sélectionner le cycle de fonctionnement Duty Cycle (50% ou 100%).

13:26 & RNo o 13:26 & RNo o
&«  Config <  Config
SETUP POSITION  WINDOWS SYNCHRONIZATION SETUP POSITION  WINDOWS  SYNCHRONIZATION
Stop Cycle: Stop Cycle:
10 || 10 ©)
Timing: Timing:
| 2000 Q| | 50% | 2000 || s0% J
Mode: Mode: 100%
Arithmetic @‘ Arithmetic @'
Delay(ms): 240 Delay(ms): 240
80808080 80808080
80808080 80808080
8080 80 80 80808080
808080 80 80808080
80808080 808080 80

co

co
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Arithmetic
Windows: 20
Delay (ms): 240
Timing (ms): 2000

5. Sélectionner le Mode (définition des fenétres de temps)

SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION
Stop Cycle
' 100 )
Timing:
| 2000 ©| | 50% Q|

_ Arithmetic ‘

C Semi
Log.
Cole
808080 80
80 80 80 80

£e

80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80,
80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80

Semi logarithmic
Windows: 20
Delay (ms): 40
Timing (ms): 2000

40, 40, 40, 40, 40, 40, 80, 80, 80, 80,
80, 80, 80, 160, 160, 160, 160, 160, 160, 160

Logarithmic
Windows: 4

Delay (ms): 160
Timing (ms): 2000
120, 220, 420, 820

Cole

Windows: 20
Delay (ms): 20
Timing (ms): 2000

20, 30, 30, 30, 40, 40, 50, 60, 70, 80,
90, 100, 110, 120, 130, 140, 150, 160, 180, 200
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o User defined mode:

Fenétres:de 1a 20

Délai (ms) : défini par I'utilisateur
Temps (ms) : défini par I'utilisateur

En mode User, il est possible d’utiliser des paramétres déja créés et sauvegardés ou de créer de

nouveaux parametres.

Si vous avez déja créé de nouveaux parametres, choisissez le mode désiré dans la liste.
Si vous voulez en créer, cliquez sur

SETUP POSITION  WINDOWS SYNCHRONIZATION
Stop Cycle:
| 100 Q)|
Timing:
| 2000 Q| | 50% Q|
Mode:
_ Arithmetic )
¢ Semi
Log.
Cole
8080 80 80
80808080

L’onglet Windows Schemes va apparaitre. Cliquer sur le bouton New Windows Scheme. Nommer
la fenétre et cliquer sur OK.

€ Windows Schemes

‘ Arithmetic

Time Base (s)
| 500

Delay (ms)
60
Window

1
2

3

Windows Scheme

[J Universal

Width (ms)
40

40

40

New Windows Scheme
@‘ Enter name of Windows Scheme

CANCEL OK

New Windows Scheme
Enter name of Windows Scheme

new|
CANCEL
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Cliquer sur le bouton Edit et inscrire le délai (Delay) et la largeur de chaque fenétre (window(s)
Width).
Cliquer sur le crochet pour sauvegarder les parameétres.

€< Windows Schemes < Windows Schemes

l ‘. Windows Scheme
=] ™ % 4 | new ©)|
Time Base (s) Time Base (s)
| 500 Q)| || 500 ©)
<De|ay (ms) Delay (ms)
10 (] 10
Window Window Width (ms)
1 10 m 1 10 m
e e
2 20 m 2 20 m
s s
3 30 m 3 30 m
4 40 m 4 40 m

- . L

ou

Il est possible d’importer des paramétres sauvegardés en cliquant sur le bouton “Import Windows
Schemes”.

B B & & 7
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9.2.4 Synchronization

Utiliser la synchronisation par temps GPS (Use GPS Time Synchronization) si vous avez besoin de
synchroniser le récepteur au transmetteur utilisant le temps GPS plut6t qu’avec le signal.

1. Sélectionner Function Menu->Config->Synchronization.
2. Cocher “Use GPS Time Synchronization” pour activer la synchronisation GPS.

RXIP
@

SETUP POSITION ~ WINDOWS ~ SYNCHRONIZATION

GDD RxIP

Projects
0 New Project
[  Oopen Project
se GPS Time Synchronization

WARNING: Make sure that the
Transmitter is also synchronized by
GPS when enabling this option

% Project Manager

ﬁ Windows Schemes

m Customize Column

Charts

l/;/ Show Signal

Jﬁ Show Decay

ili  showVp/cycle

IMPORTANT: Assurez-vous que votre transmetteur est aussi synchronisé par GPS avant
d’utiliser cette option. Le controleur GDD EM-IP est nécessaire pour synchroniser le
transmetteur par GPS.

Prenez note que la synchronisation GPS se désactive chaque fois que vous démarrez le
programme méme si vous l’aviez sélectionnée lors de la derniére utilisation.

3. Avant de débuter la procédure d’acquisition, assurez-vous que votre transmetteur et votre
récepteur sont bien synchronisés :

e Attendre au moins 15 minutes avant la prise de la premiére lecture pour s’assurer que le
module GPS du récepteur regoive en temps réel ’'UTC GPS.

e Sj possible, comparer le temps GPS de votre transmetteur avec le temps GPS de votre
récepteur. lls doivent exactement avoir le méme temps GPS.
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Si vous avez sélectionné la synchronisation par temps GPS et que le signal GPS est perdu
pendant une durée de moins de 5 heures, le récepteur gardera sa synchronisation GPS avec

I’horloge GPS interne.
€<  Gps Satellites

GPS Time (UTC): 04/05/2026 18:03:19
< Holdover Time: 04h59 —>

Leap Second: 18 (fixed)

se GPS Time Synchronization %’ 65
WARNING: Make sure that the

Transmitter is also synchronized by %’ 04
GPS when enabling this option L
’

¥ 21

4
»7 06 INE

Si vous avez sélectionné la synchronisation par temps GPS et qu’il n’y a pas de signal GPS
ou que le signal GPS est perdu pendant une durée de plus de 5 heures, le récepteur
changera automatiquement pour la synchronisation par le signal électrique.

1037 8 G

<  Gps Satellites

se GPS Time Synchronization OPS Stetus: Not Detected

WARNING: Make sure that the Lissp Second: 18 (st
Transmitter is also synchronized by

GPS when enabling this option
" 9= o > 04 I

La synchronisation GPS peut étre plus précise que la synchronisation avec le signal
électrique dans les situations ou le bruit est important.

IMPORTANT: Pendant I'acquisition, si toutes les valeurs de potentiel Vp sont négatives, la
polarité des électrodes peut étre changée (interchanger les cables des électrodes de
courant dans le transmetteur) et toutes les valeurs de Vp deviendront positives.
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4. L'exportation du fichier .gps (voir la section 8.5) permet de savoir si la synchronisation d’une
lecture s’est faite par le signal ou par GPS.

lersion PPC: 0.4.2.39 version Rx: 8.1.0.0 Rx SN: 1266
Project: Project
windows: 20 Setting: User Delay (ms): 240 Timipg (ms): 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, §

Mem Date Hour SyncBy Array LineTx LinerRx Dir n Tx1 Tx2 Rx1
1 27/08/2015 19:25:25.753399 YES | SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-S

1.0 0.00 50.00 75,
1 27/08/2015 19:25:25.753399 YES | SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-S 2.0 0.00 50.00 100.
2 27/08/2015 19:29:44.062906 YES GPS P-P 100.00 100.00 N-5 0.0 9999999.00 50.00 75.
2 27/08/2015 19:29:44.062906 YES GPS P-P 100.00 100.00 N-S 0.0 9999999.00 50.00 100.

La colonne SyncBy indique « SIGNAL » si le récepteur est synchronisé avec le signal
électrique et « GPS » si le récepteur est synchronisé avec le temps GPS.

IMPORTANT: Méme si le fichier .gps indique que le récepteur est synchronisé par le temps
GPS, le récepteur n’est pas forcément bien synchronisé avec le transmetteur. Dans ce cas,
les données peuvent étre erronées si le récepteur n’est pas synchronisé avec le
transmetteur.
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9.2.5 Check GPS

Le symbole de satellite sur la page principale du logiciel indique le statut de connexion GPS.

1037 5 G No o 10:49 5 G Moo

& Gps Satellites <  Gps Satellites

MEM: 9 » % @

Channe] T\

GPS Time (UTC): 12/01/2024 15:49:33

Ln 100.0 N-S
Tx: 100.0
Rx 0.0 A, mv

Leap Second: 18 (fixed)
03
» 04
» 09
16
» 25 G
26
» 28
29
31
» 32

Stack: 0

Pour utiliser la fonction GPS, le récepteur doit étre muni d’un module GPS interne. Ce module GPS
est configuré pour étre utilisé dans des applications qui nécessitent un temps précis. (obtenir le
marqueur de temps GPS dans les fichiers de sortie, synchroniser le récepteur avec le transmetteur
en utilisant le signal GPS, enregistrer les données brutes (raw data) sans synchronisation pour le
post-traitement (post-processing)).

L'option Check GPS permet de vérifier si le module GPS interne est synchronisé a un satellite.

Brancher une antenne GPS (SMA) au connecteur externe du récepteur GPRx pour une meilleure
efficacité.

Une fois le récepteur allumé, cela peut prendre 2 a 3 minutes au module GPS pour capter et se
synchroniser a un satellite.
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Important : le module GPS interne du récepteur peut prendre jusqu’a 15 minutes pour obtenir
I’heure UTC. Attendez 'UTC avant de prendre votre premiére lecture si votre récepteur a
besoin d’utiliser la synchronisation GPS avec un autre appareil (transmetteur).

Tant que le module GPS n’est pas synchronisé aux satellites, la fenétre suivante apparait

€  Gps Satellites

Une fois que le module GPS est synchronisé aux satellites, la fenétre suivante devrait

apparaitre.

GPS Status

GPS Time (UTC

Leap Second: 18 (fixed)
» 03
» o4 T
» 09
16
» 25 IEEE
26
» 28
»29
31
» 32

Cette fenétre permet ainsi de s’assurer que le GPS fonctionne correctement. La fenétre peut
étre fermée pour continuer a travailler avec le récepteur de la maniére habituelle. Vous pouvez
de temps a autre vérifier si le GPS capte le satellite.

Les temps GPS vont apparaitre dans le fichier .gps. Les données dans ce fichier sont les mémes
gue dans le fichier .gdd sauf pour le temps qui provient du temps GPS plutét que du temps de
I'appareil Android.
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Exemple du fichier .gps

Version PPC: 0.4.2.39 Version Rx: 8.1.0.0 Rx SN: 1266

Pro]ect Project

wi i s): 240 Timing (ms): 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, §

Date SyncBy Array L1neTx L1neRx Dir X1 T>2 RXx1

1 27/08/2015 SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5S 1.0 25.00 50.00 75.0(
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 2.0 25.00 50.00 100.04
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 3.0 25.00 50.00 125.04
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5S 4.0 25.00 50.00 150.04
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 5.0 25.00 50.00 175.04
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-S 6.0 25.00 50.00 200. 0(
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 7.0 25.00 50.00 225.0(
1 27/08/2015 15:00:07.049443 YES |SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 8.0 25.00 50.00 250.0(
2 27/08/2015 15:03:47,001726 YES ) SIGNAL DP-DP 100,00 100.00 N-5 1.0 25,00 50,00 75.0

N

Sile GPS est synchronisé avec les satellites, la colonne GPS affichera « YES ». Voir la section 9.2.4
pour en savoir plus sur la colonne SyncBy.

Si la synchronisation du GPS avec les satellites est perdue, la synchronisation sera gardée
pendant une période de 5 heures (Holdover). Dans ce cas, la date (Date) et I'heure (Hours) vont
continuer a augmenter selon le temps GPS, mais la colonne GPS affichera « NO »

Vers1on PPC: 0.4.2.39 version Rx: 8.1.0.0 Rx SN: 1266
Project: Project
Setting: Arith. Y ): 240 Timing (ms): 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80,
Mem Date Hour GPS | SyncBy Array LineTx Linerx Dir n Tx1 ™2 Rx1
1 28/08/2015 17:03:35.592977 NO | SIGNAL P-P 100.00 100.00 N-5 0.0 9999999.00 50.00 7438
1 28/08/2015 17:03:35.592977 NO | SIGNAL P-P 100.00 100.00 N-5 0.0 9999999.00 50.00 100.
2 28/08/2015 17:04:31.580638 NO | SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 1.0 9999999.00 50.00 75
2 28/08/2015 17:04:31.580638 NO | SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-S 2.0 9999999.00 50.00 100.
3 28/08/2015 17:05:31.578131 NO | SIGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 1.0 9999999.00 50.00 Z5.
3 28/08/2015 17:05:31. 578131 NOJ STGNAI DP-DP 100.00 100.00 N-S5 2.0 9999999.00 50.00 100

S’il n’y a pas de synchronisation GPS au départ ou si le signal GPS est perdu depuis plus de 5
heures, la date et I’heure (Hours) seront remplacées par « NO GPS TIME », applique aussi pour
les fichiers fullwave.

Vversion PPC: 0.4.2.39 version Rx: 8.1.0.0 Rx SN: 1266
Pro;ect Project

Wi : 240 Timing (ms): 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80 80, 8o, 8o, 80, 80, 80, 80, 80,
YNncBy Array LineTx Linerx Dir Tx1 Tx2 RXx1
IGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-S 1.0 9999999. 00 50.00 75.0
IGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-5 2.0 9999999.00 50. 00 100.0
IGNAL P-P 100.00 100.00 N-5 0.0 9999999.00 50.00 75.0
IGNAL P-P 100.00 100.00 N-5 0.0 9999999.00 50. 00 100.0
IGNAL DP-DP 100.00 100.00 N-s 1.0 9999999.00 50. 00 75.0
TGNAL DP-DP. 100.00 100.00 N-5 2.0 9999999, 00 50.00 100.0

A N 4

Les temps GPS vont aussi apparaitre dans le fichier fullwave (voir la section 9.6.3 pour la création
de ce fichier) et dans le fichier de données brutes .mem.

Exemple du fichier fullwave

version PPC: 0.4.2.39 Version Rx: 8.1.0.0 Rx SN: 1266
Project: Project
W1nd0ws 20 Sett1ng: Arith. pelay (ms): 240 Timing (ms): 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, §
) 27/08/2015 15:00:07 (Time GPS) ARRAY: DP-DP LINE TX: 100.00 N-S LINE R)
CHO1 CHO2 CHO3 CHO4 CHO5 CHO{
4402.110 4417.473 4446.574 4415. 306 -4404. 320 4367.171
5594.123 5619.028 5625. 894 5617.490 -5593. 644 5572. 30}
5917.275 5948.031 5945.424 5948.056 -5916. 514 5904. 224
5992.098 6025.043 6020. 204 6026.248 -5991.927 5982.474
6008.621 6041. 841 6036.090 6042.971 -6007.934 5999. 323
6011.757 6044.923 6039. 294 6046.429 -6011. 360 6002. 89
6012. 301 6045.485 6040.224 6046.776 -6011.911 6004.07
6012. 851 6045.410 6040.478 6047.488 -6012.057 6004.23(

rsAan AN snar Ana Fnan ran rsna= —an rsAan ann ~nna

Time GPS GP
27/08/2015 15:00:07.049443 YES
27/08/2015 15:00:07.069458 YES
27/08/2015 15:00:07.089446 YES
27/08/2015 15:00:07.109414 YES
27/08/2015 15:00:07.129439 YES
27/08/2015 15:00:07.149438 YES
27/08/2015 15:00:07.169437 YES
27/08/2015 15:00:07.189437 YES,

A inn innar ar._An_ A AAnans L e

Dans certaines situations comme dans les régions ou le signal GPS est faible, la synchronisation GPS
avec les satellites peut ne pas étre possible.
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9.3 Windows Schemes Option

Cette commande ouvre la fenétre qui vous permet de visualiser, modifier, créer, supprimer,
importer et exporter des schémas de fenétres. Un schéma de fenétres décrit la courbe de décharge
avec jusqu’a 20 fenétres de largeur définie (Width (ms)) démarrées avec (Delay (ms)) a partir du
début OFF-Time. La base de temps (Time Base (s)) correspond a la durée en secondes de chaque
cycle ON et OFF.

9.3.1 New Windows Scheme

Le bouton Create a new Windows Scheme vous demandera de saisir un nom pour le nouveau
schéma de fenétres, puis vous pourrez modifier le nouveau schéma créé pour configurer les

parametres de fenétres.
1514 5 G

<  Windows Schemes

Windows Scheme
‘ Arithmetic @‘

Time Base (s) ,
(500 )

Delay (ms) [ Universal

| New Windows Scheme New Windows Scheme
‘ 60 Enter name of Windows Scheme Enter name of Windows Scheme
Window Width (ms)
new|
1
40 CANCEL CANCEL
2 40
3 40

9.3.2 Save Windows Scheme

Le bouton Save the current Windows Scheme enregistrera le schéma de fenétres actuellement
sélectionné si les parametres ont été modifiés. Vous pouvez confirmer le nom pour remplacer les
parameétres dans le schéma existant ou renommer le schéma pour en obtenir un nouveau
personnalisé. Vous ne pouvez pas enregistrer 'un des schémas de fenétres standard, sauf si vous

le renommez pour en obtenir un nouveau personnallse. Save Windows Schieme

Windows Scheme (new)has been modified
\J Do you want to save it?
)& & /£
new
CANCEL‘ SAVE ’
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9.3.3 Import Windows Schemes

Le bouton Import Windows Schemes permet d’'importer un ou plusieurs schémas de fenétres a
partir d’un fichier .wnd dans la mémoire de votre appareil Android. De cette fagon, vous pouvez
échanger des schémas de fenétres personnalisés (définis par I'utilisateur) entre vos appareils

Android.

N

a@)% s

9.3.4 Windows Scheme Manager

Le bouton Windows Scheme Manager appelle la fenétre lorsque vous pouvez sélectionner un ou
plusieurs schémas de fenétres a supprimer ou a exporter dans un fichier .wnd. Le fichier .wnd
créé sera placé dans le dossier \Documents\GDDRX dans la mémoire principale de votre appareil

Android et aura la date actuelle comme nom de fichier.

B & (8 ¢

1516 85 G

Noo

€<  Windows Scheme Manager

WindowsMode: new

Universal: NO

Select All

1516 5 G

<  Selected Windows Schemes (1)

WindowsMode: new

Universal: NO

Moo

Select All

v

o Save Files

All files are successfully saved!
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9.3.5 Edit Windows Scheme
Le bouton Edit the current Windows Scheme appelle la fenétre qui permet de configurer les

fenétres Delay et Decay pour le schéma de fenétres sélectionné et la base de temps.

P

B

52

® (/

Appuyer sur Delay pour modifier la valeur en millisecondes.
Appuyer sur la ligne Width pour modifier la valeur de la largeur en millisecondes.

<  Windows Schemes

Cliquer sur Add New Row pour ajouter une fenétre Decay.
Cliquer sur le logo de poubelle pour supprimer cette fenétre.

Cliquer sur Save pour sauvegarder.

< Windows Schemes

v

‘ new

Time Base (s)

Windows Scheme

X

| 500
Delay (ms)
10
Window Width (ms)
1 10
2 20
3 30
4 40

ADD NEWROW

O

(== 3= =

€< Windows Schemes

v X
Windows Scheme
‘ new @‘
Time Base (s) Time Base (s)
(500 O)||[ 500 S
Delay (ms) Delay (ms)
10 [| 10 |
Window Width (ms) Window Width (ms)
1 10 m || 10 1]
2 20 i}
3 30 (i}
4 40 [1]
G | wew
ADD NEW ROW
NSNS—
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9.4 Customize Column Option

L'option Customize Column sert a personnaliser la présentation de données sur la fenétre
principale du logiciel et dans la section « Show Results ». Vous pouvez choisir les colonnes visibles
et les placer dans I'ordre de votre choix.

Sélectionner Function Menu->Customize Column.

RXIP & Customize Column Info @
o
Main Screen ©) saeE
GDD RxIP
Selected

Projects

Channel -
o New Project
o= Open Project Vp =
% Project Manager

ErrVp =
* Config

Sym(%) =
uﬁ Windows Schemes
o— "

€ i} Customize Column Rho =

Charts

M =
»~  Show Signal
l& Show Decay i =
||| Show Vp / Cycle

Le bouton “Info” ouvre une fenétre avec les instructions d’utilisation. Cette fenétre comporte aussi
I'option « Reset to Initial » qui permet de réinitialiser les colonnes dans I'ordre par défaut.

& Customize Column Info @
Main Screen Q) sa-
Selected
Channel =
© nfo
Vp = 1) In order to remove a certain column from
the “Selected columns® list, swipe left on
that calumn :
2
2) In order to select a column from the o Confirmation?
ErVp — “Available columns” list, swipe left on that Do you want to reset the settings?

column.

3) To place a column in a preferred order,
hold the two-bar icon and drag the column
where needed.

Sym(%) - 4) To display the initial order of the
columns, click on "RESET TO INITIAL".

RESET TO INITIAL

ErrtM =

Instrumentation GDD 2026-08-07 Page 57



1) Pour retirer une colonne de la liste de colonnes « Selected », balayer vers la gauche.

2) Pour sélectionner une colonne de la liste des colonnes « Available », balayer la colonne vers
la gauche.

3) Pour changer I'ordre des colonnes, peser sur I'icone des deux barres et déplacer la colonne
a I'endroit désiré.

& Customize Column Info @ & Customize Column

MalnSereen Q) sae Main Screen ©)|  sae

Selected

M19 =
Channel ‘ = )

M20 =

Vp =

o Confirmation?

Available

ErrVp = Do you want to save the columns settings?

Date =
Sym(%) =

Hour =
Rho =

Array =
M =

LineTx =
ErrtM =

LineRx =

Il est possible de choisir de faire ces changements dans la fenétre principale et/ou dans I'option
« Show Results » en cliquant sur la fleche déroulante.

< Customize Column Info @ < Customize Column
Main Screen ©)] ) save Main Screen | oave
Selected Show Results

Channel = Channel —
Vp = Vp =
ErrVp = ErrVp =
Sym(%) = Sym(%) =
Rho = Rho =
M = M =
ErrtM = ErrM =
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9.5 Charts Option

9.5.1 Show Signal

Cette option vous montre le graphique du signal recu a un canal sélectionné.

Sélectionner Function Menu->Show Signal (dans la section Charts)

RXIP
®

GDD RxIP

Projects

° New Project
[ open Project

% Project Manager

* Config

ﬁ Windows Schemes

ol

1l Customize Column

Charts

\~  show Signal )

i& Show Decay

A\

||| Show Vp / Cycle

1. La page suivante apparait.

Sélection de canaux < Channel:| 1 © gz

b mv

/ 1097.557

898.243

Echelle de tension

698.929

499.615 [—

300.301

100.987

-98.327
0

: + « « u lyEchelle de temps
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9.5.2 Show Decay

Cette commande montre le graphique avec la courbe de décharge (Decay) de la derniére lecture
ou de la lecture actuelle mesurée. Si la lecture n’est pas encore terminée, la courbe peut changer
d’un empilement (stack) a I'autre.

1. Sélectionner Function Menu->Show Decay

RXIP
®

GDD RxIP

Projects
° New Project
Open Project

5
% Project Manager
o

Config
ﬁ[] Windows Schemes
|—|| Customize Column
Charts
v~ Show Signal

Q Show Decay

[lll Show Vp / Cycle

2. La page suivante apparait.

¢  Decay (Stack 10) All Stn

Channel:| choose @% W
013

LA

W N

0.13
280 584 888 1192 1496 1.800)
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3. Sélectionner les canaux a afficher.

14:10 &

<  Decay (Stack 10)

0.04

ANV

0.13
280 584 88e 1192 1496

Noo

AllStn [

N

1417 @

Noo

< LIS Choose

1.800}

Channel:‘ O aw ‘ W
013 1
[ |
L
0.09
0.04 D 4
~ Os :
o/ \ -
[ M / N
[ Os o —\\ .
/ \/\‘\» A
4 I \
Os
0.09
Oo
0.13 D 10
280 58 192 1496 1.800]

4. L'option ALL va sélectionner I'entiéreté des canaux.

1417 &

< L1 Choose

L

Noo

1417 @ Noo

&  Decay (Stack 2)

( f —
Channel:‘ Choose (V) W

58893 588.93
351.91 \\ . : 351.91
/
\\ V=
] Y.~
e Lo = 114.89
e NS s
== e i
g o e ot i Ry o
b « e S SR =
7= @ Pl LN
-12213/’27' 12213/’2/'
o/ N Z N
=, I\
X X
-350.16 .7 \\ -350.16 \\
N N
.a N N
N N
-596.18 . \ -596.18 \
9
-833.2 .10 -833.2
280 L 1192 1.496 1.800] 280 584 888 1192 1.496 1.800)
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5. Pour zoomer et dézoomer le graphique, utiliser deux doigts pour pincer I'écran
horizontalement ou verticalement. Il est aussi possible de double-cliquer sur I'écran pour

zoomer le graphique.
Cliquer sur le bouton « Reset Zoom » pour revenir a I’échelle de base.

1417 @

<  Decay (Stack 2)

Channel:| choose (Y]

7.37
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9.5.3 Show Vp / Cycle

L’option Vp and Cycle est utilisée pour afficher la synchronisation des canaux. Cette option peut
étre utile pour régler des problemes de connexion. La partie Vp du graphique permet de voir le
voltage de départ de toutes vos électrodes. Le graphique qui suit est un exemple, votre graphique
Vp dépendra de la configuration de vos électrodes.

1. Sélectionner Function Menu->Show Vp / Cycle

RXIP
o

GDD RxIP

Projects
o New Project

[  open Project

* Config

gal

Charts
»~  Show Signal

\ﬁ Show Decay

i

% Project Manager

= Windows Schemes

e :
13 Customize Column

Show Vp / Cycle

2. Le graphique suivant apparait.

e La ligne verte indique que le Vp est positif.

e La ligne bleue indique que le Vp est négatif.

e Des points rouges indiquent que le GRx n’est
pas synchronisé.

e Des points verts indiquent que le GRx est
synchronisé.

¢ Si le GRx est synchronisé et que les points verts
ne bougent pas dans la méme direction, vérifier
la séquence des connexions des électrodes sur le
panneau de contréle du GRx.

-15v

Log Vp
I
0 5 10 15 20 25 0

1 [ ] i uE | EEE Bm

(
C 0 WENESEE NSEEeS £l -
L
E

15V

LTI leujﬂ”

10 15 20 25 30

Instrumentation GDD

2026-08-07

Page 63




9.6 Memory Option

9.6.1 Show Results

Cette commande est utilisée pour afficher toutes les lectures du projet en cours.

1. Sélectionner Function Menu->Show Results (dans la section Memory)

ﬁ Windows Schemes

oi
Charts

‘/7\/ Show Signal

lﬁ Show Decay

||| Show Vp / Cycle

Memory

q Show Results
['b Import Files
a Export Files

) Back Memory

Special

cC.‘ Reinit

GJ Simulation

(D Battery Information

2. Sélectionner le projet dont vous voulez voir les lectures et appuyer sur une lecture.

Project:, DemoProject O] )
Reading: 1

Date: Thu Nov 16 16:39:11 EST 2023
Reading: 2

Date: Thu Nov 16 16:41:20 EST 2023
Reading: 3

Date: Fri Nov 17 11:05:19 EST 2023
Reading: 4

Date: Wed Nov 22 14:00:17 EST 2023
Reading: 5

Date: Mon Dec 04 12:24:34 EST 2023
Reading: 6

Date: Mon Dec 04 12:32:59 EST 2023
Reading: 7

Date: Mon Dec 04 12:35:49 EST 2023
Reading: 8

Nata: Man Dan 04 12:10:29 £QT 9029
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3. Les lectures apparaissent (Pour voir tout le texte, faites simplement glisser I'écran avec
votre doigt ou un stylet. L'orientation de I’écran paysage peut étre plus appropriée pour

consulter les lectures.).

Reading 12
Reading
Mem Channel Date

12 1 11/01/2024
12 2 11/01/2024
12 3 11/01/2024
12 4 11/01/2024
12 5 11/01/2024
12 6 11/01/2024
12 7 11/01/2024
12 8 11/01/2024
12 9 11/01/2024
12 10 11/01/2024
12 11 11/01/2024
12 12 11/01/2024
12 13 11/01/2024
12 14 11/01/2024
12 15 11/01/2024
12 16 11/01/2024
12 17 11/01/2024
12 18 11/01/2024
12 19 11/01/2024
12 20 11/01/2024
12 21 11/01/2024
12 22 11/01/2024
12 23 11/01/2024
12 24 11/01/2024
12 25 11/01/2024
12 26 11/01/2024
12 27 11/01/2024
12 28 11/01/2024
12 29 11/01/2024
12 30 11/01/2024
12 31 11/01/2024

7

Show Decay |~

4. Cliquer sur Show Decay. Vous pouvez choisir les canaux que vous voulez voir en cliquant
sur la liste de canaux.

Zoomer et dézoomer et pingant I’écran. Utiliser le bouton Reset Zoom pour revenir au
graphique original.

Reading

Mem Channel

Reading 12

Show Decay

Reading 1

Channel:‘ Choose @‘

11/01/2024 O [ 25605
12| 2 11/01/2024  1524:10 PP 0.0
12 3 11/01/2024 152410 PP 0.04
12| 4 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 5 11/01/2024 15:24:10 P-P 0.0(
12| 6 11/01/2024 15240 PP 0.0 | 450071
12 7 11/01/2024 15:24:10 P-P 0.0(
12| 8 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 9 11/01/2024  1524:10 PP 0.04
12 10 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 1 11/01/2024 152410 PP 0.0 | 264449
12| 12 11/01/2024  1524:10 PP 0.0
12 13 11/01/2024 15:24:10 P-P 0.0(
12| 14 11/01/2024 152410 PP 0.0(
12 15 11/01/2024 15:24:10 P-P 0.0(
12| 16 11/01/2024  1524:10 PP 0.0( | 78827
12 17 11/01/2024 152410 PP 0.0 :
12| 18 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 19 11/01/2024  1524:10 PP 0.04
12 20 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 21 11/01/2024 15:24:10 P-P 0.0( | -1067.96
12| 22 11/01/2024  1524:10 PP 0.0
12| 23 11/01/2024 152410 PP 0.04
12| 24 11/01/2024 15240 PP 0.0
12| 25 11/01/2024  1524:10 PP 0.0
12| 26 11/01/2024 152410 PP 0.0( [ 292418
12| 27 11/01/2024  1524:10 PP 0.04
12 28 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 29 11/01/2024 15:24:10 P-P 0.04
12| 30 11/01/2024 152410 PP 0.0
12 31 11/01/2024 152410 PP 0.0( | 47804, Py e PETS Tio 5
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9.6.2 Import Files

Cette commande permet de migrer la mémoire avec des lectures entre les appareils Android.
Lorsque vous créez des fichiers de données de sortie pour les projets sélectionnés, vous obtenez
toujours des fichiers . mem qui contiennent des données brutes avec tous les parametres associés
aux lectures

1. Sélectionner Function Menu->Import Files. Sélectionnez les fichiers .mem que vous
souhaitez importer et confirmez que vous voulez continuer ou non lorsque vous voyez
apparaitre I'alerte suivante. Tous les projets avec toutes les lectures seront ajoutés dans la
base de données de I'application.

<  Import Files <  Selected Files (1)

{DH Windows Schemes

ol

Charts Select All Select All
|~ show signal File: DemoProject.mem File: DemoProject.mem
Readings: 4 Readings: 4 \/
jﬁ Show Decay Path: Documents/GDDRX/GRx8-32/ Path: Documents/GDDRX/GRx8-32/
DemoProject.mem DemoProject.mem

|I| Show Vp / Cycle

Memory

Show Results

:DE Import Files )

a Export Files

€] Back Memory

Special

Q Reinit

6 Simulation

(D Battery Information

°;,. &

Add DemoProject.mem

Import Files o Import Files

All files are successfully imported!

1to1

Caution! This command will add data from
an external file to the application database. .
Do you want to proceed? Please wait...

\ 4
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9.6.3 Export Files
Cette commande est utilisée pour obtenir les fichiers de données de sortie.

Sélectionner Function Menu->Export Files.

Sélectionner les projets a sortir. Utiliser le bouton Select All si besoin.

Sélectionner les formats de sortie souhaités.

Le format GDD Generic .gdd au format de fichier texte est toujours sélectionné.

Le format GDD GPS Time .gps au format de fichier texte comme .gdd, mais avec le temps GPS.

Le format Geosoft peut étre choisi pour créer un fichier spécifique a étre importé dans le logiciel
Geosoft. Notez que dans le fichier Geosoft (fichier .dat), certaines informations comme I'ID de la
carotte (core ID), la longueur et le diametre seront manquantes.

Le format Amira au format de fichier texte est organisé selon les standards d’AMIRA.
Le format Prosys peut étre utilisé avec le logiciel Prosys de IRIS Instrument.

Le format Fullwave peut étre sélectionné pour créer un fichier contenant les données
échantillonnées de la forme d’onde compléte (full waveform) au format texte.

Select All Select All
Project: DemoProject \/ Project: DemoProject \/ Project: DemoProject \/

Readings: 12

Project: DemoProject(0)

Readings: 26

Project: DemoProject(~0
Readings: 4

Project: DemoProject(~1
Readings: 4

Project: DemoProject(~2
Readings: 5

Project: DemoProject(~3

Readings: 12

Praiant: NamaDraiart/N)
Choose Format

F
GDD Generic (.gdd)

F [0 6D GPS Time (.gps)

[C] Geosoft (.dat) - except 3D-survey

I [ Amira (.dat) - except 3D-survey

[] Prosys (.csv) - except 3D-survey

Readings: 12

Praiant: NamaDraiant/N)
Choose Format

F
I

GDD Generic (.gdd)

F GDD GPS Time (.gps)

Geosoft (.dat) - except 3D-survey

I Amira (.dat) - except 3D-survey

Prosys (.csv) - except 3D-survey

Readings: 5 £ [J Fullwave F Fullwave
Choose Format @« a A ‘ Choose Format @! [ ‘ Choose Format @i ( a
s a2
File Version | 5.3.0 @i = File Version | 5.3.0 ) RS File Version | 5.3.0 © e
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Cliquer sur Export pour créer les fichiers de sortie. Ils porteront les mémes noms que les projets et
apparaitront dans le dossier \Internal storage \Documents\GDDRX de la mémoire principale de
votre appareil Android.

Attendez d’obtenir le message suivant.

&  Selected Projects (1) <  Selected Projects (1)

Select All

Project: DemoProject \/
Readings: 12

Project: DemoProject(0) Export:DemoProject
Readings: 26

Project: DemoProject(~0

o Save Files

All files are successfully saved!

Readings: 4 1to1
Project: DemoProject(~1 Please wait...
Readings: 4

Project: DemoProject(~2
Readings: 5

Project: DemoProject(~3

Readings: 5

Choose Format @: Efé J ‘ Choose Format @i a

File Version | 5.3.0 Q) File Version | 5.3.0 @‘ —
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9.6.4 Back Memory

Cette commande permet de supprimer les derniéeres lectures de la mémoire une par une.

1. Sélectionner Function Menu->Back Memory

ﬁ Windows Schemes

Charts

l/;/ Show Signal

lﬁ Show Decay

||| Show Vp / Cycle

Import Files

Export Files

&) Back Memory

Special

£ Reinit
(-:J Simulation

Iy Battery Information

2. Cliquer sur Yes pour supprimer la lecture précédente.

Delete Reading?
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9.7 Special Option

9.7.1 Reinit

Utilisez cette commande pour réinitialiser la communication si vous changez de mode de
communication ou si vous choisissez un autre récepteur en mode Bluetooth.

1. Sélectionner Function Menu->Reinit (dans la section Special). La page suivante apparait.
*Répéter cette étape chaque fois que le mode de communication est changé ou qu’un autre
appareil Bluetooth est connecté*

10:57

ﬁ Windows Schemes

ol

10:36 5 G RNoao

= DemoProject

Charts

‘{_\_/ Show Signal

lﬁ Show Decay

|I| Show Vp / Cycle

Memory

B Show Results
[:l_] Import Files
a Export Files

connection...
€] Back Memory

Special
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9.7.2 Simulation

L’option Simulation est utilisée pour vérifier le bon fonctionnement du GRx a I'aide d’un signal
généré par le récepteur. Vous devez sélectionner la configuration Pole-Péle lors de I'utilisation

de cette option.

1. Sélectionner le mode SELF-TEST a I'aide de I'interrupteur ON/OFF/SELF-TEST.

2. Brancher la borne SELF-TEST avec tous les canaux que vous voulez tester. L'image suivante
démontre une simulation sur les canaux 1 a 8.

CABLE o . WIRELESS

RS-232

I.P. RECEIVER

MODEL
GRx8-32

‘ SERIALNUMBER

GDD..

INSTRUMENTATION

www, pddingtrumantation.cor

s £ 1D+ O OO+ O+ OO0 O

MADE IN CANADA

v,

17
)

==

=] 8=

mi{]=

=19

n{2=

=20 -

={3a

o

ni{g=

L

mi{5m

=23m

INTERHAL EXTERMNAL
He = P BATTERY

L -

a1

v
17

-2
L
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3. Sélectionner Function Menu->Simulation
Inscrire la base de temps (waveform timing) (default=2000ms)
Inscrire le voltage primaire (primary voltage) (default=500mV)
Inscrire la chargeabilité (chargeability) (default=0)
Cliquer Confirm.

ﬁ Windows Schemes

ol
Charts

& Show Signal
jﬁ Show Decay

|I| Show Vp / Cycle
Timing:
2000

Voltage:
500.0

&) Back Memory Chargeability:
0.0

Import Files

a Export Files

Special

£ Reinit

(D

Battery Information

4. Cliquer sur le bouton START pour commencer la procédure d’acquisition.

= DemoProject $

MEM: 2

Channels
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5. Sélectionner la configuration Pole-Pole (1/32).

1513 5 G Moo 10:15 5 G No o
< Start ¢«  Config

SETUP  POSITION WINDOWS ~SYNCHRONIZATION || SETUP  POSITION ~WINDOWS ~SYNCHRONIZATION
El. array: Tx - Rx ! Dipole-Dipole (1/32)

| Pole-Pole (1/32) ( ) ) Dipole-Dipole (2/4) I
Trigger channel Dipole-Dipole (2/16)

‘ E ®‘ ‘ Dipole-Dipole (4/8) I

Channels (
SelectAll Pole-Dipole (1/32)

Ch1 Ch2 Ch3 Ch4 | Pole-Dipole (2/4)
Ch5 Ché Ch7 Ch8 | a
Pole-Dipole (2/16)
MCh9 ®Ch10 ECh11 ®Ch12 |||
Pole-Dipole (4/8)
Ch13 @ Ch14 ®Ch15 EChi6

PN

Pole-Pole (1/32)
Ch17 ®Ch18 ®Ch19 & Ch20
Pole-Pole (2/4)
Ch21 ®MCh22 M Ch23 ®Ch24 |||
Pole-Pole (2/16)

Ch25 M Ch26 ®Ch27 _MC |
\ Pole-Pole (4/8)
Ch29 ®Ch30 & cCh |

6. Sélectionner les canaux a tester et cliquer sur OK.

10:59

< Start

SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION

El. array: Tx - Rx
‘7 Pole-Pole (1/32) @‘

Trigger channel
K S
( Channels ) Select All
Ch1 Ch2 Ch3 Ch4
Ch5 Ché Ch7 [CChs
tche 0Oichio Cch11 Cchi12
0Och13 Och14 Och15 COCh16
O ch17 ©Och18 Cch19 CICh20
0 Cch21 Och22 COch23 COch24

Och25 Och2e6 O Chﬁ
JCh29 CJch30 Cch
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Si vous conservez les parametres par défaut vous devriez obtenir les résultats suivants pour chaque
canal :

Vp ~= 500mV M ~= 0.000

Lorsque vous entrez un Vp de 500mV dans le mode simulation, il est possible que la tension réelle
générée soit 504, 505, 506mV, etc. Cela ne signifie pas que les canaux ne fonctionnement pas
correctement. Ce serait un probléme si la valeur Vp n’était pas la méme pendant une lecture pour
chaque canal. Par exemple, une valeur de 520mV pour un canal tandis que vous obtenez une valeur
de 503mV pour les autres.

9.7.3 Battery information

Sélectionner Function Menu->Battery Information pour visualiser les détails sur la batterie.
Les informations inscrites:
- Le statut de charge S
- Lecourant harger Plugged in hformation not avallabl
- Levoltage Sty (N SAI0 6T LS PR
- Le pourcentage de charge -
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10. Configuration Bluetooth

1. SurI’écran principal de votre Android, sélectionnez Settings->Connected Devices

Settings

2. Sélectionner Pair new device et sélectionner le numéro de série du récepteur. (Votre
récepteur PP de GDD doit étre allumé et en mode de communication sans fil Wireless.)
Entrer 1234 comme code PIN.
Cliquer sur OK pour compléter I'étape.

09027 @1 &0 Rowd||lov @t el RNown
<  Connected devices Q < Pair new device Q
OTHER DEVICES Device name
carse Pair with RX1445?
q_', usB
File transfer Available devices o 1234|
OUSLY CONNECTED DEVICES [0 Pc-GDD142
% Rxssss € % TT214H BlueFrog
? Seeall (®  Phones Bluetooth address: B4:39:39:E0,F1:24
CANCEL
Connection preferences
Bluetooth, Android Auto, NFC
@ Visible as “Cat $42" to other devices
4 o 4 ® [ ] b ® ]
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11. Mise a jour du logiciel RxIP de GDD

Le logiciel RxIP de GDD est mis a jour automatiquement.

Vous pouvez aussi trouver le logiciel dans Google Play Store et appuyer sur I'option de mise a jour
guand elle est nécessaire.

Si vous n’avez pas acces a Google Play, contactez-nous par courriel et nous allons vous envoyer
un lien de mise a jour.
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12. Dépannage

Cette section expliqgue quelques problémes qui pourraient se poser lors de I'utilisation du
récepteur GRx ainsi que les solutions proposées.

» Probleme:
Le récepteur ne s’allume pas quand le commutateur ON/OFF est a ON.
v Solution:
= En mode de communication avec cable, le récepteur ne s’allumera que quand I'application
RXIP est actif sur I'appareil Android.
= Sile niveau de charge de la batterie du récepteur est en dessous du seuil critique, le récepteur
ne s’allumera pas.

> Probléme:

La lumiere de la batterie interne du récepteur ne n’allume pas lorsqu’un cable d’alimentation
(Power supply) est branché.

v" Solution:

= Vérifier si la batterie est chargée a pleine capacité. Si la batterie est pleine, la lumiere ne
s’allume pas.

= Vérifier que le cable d’alimentation 120V ou 240V est branché a une source d’énergie.

= Vérifier que le connecteur est inséré correctement dans le récepteur.

= Vérifier que l'interrupteur “Internal battery / External battery” est a la position “Internal
battery”.

= Vérifier que le cable alimentation (Power supply) fonctionne correctement: débranché le
cable du récepteur et de la source d’énergie. Rebranché le cable dans la source d’énergie et
la lumiére verte devrait allumer.

» Probléeme:
La lumiere du récepteur GRx Wireless reste allumé lorsque le GRx est fermé.
v’ Solution:

= Positionner 'interrupteur sur « Cable » pour que la lumiére s’éteigne.
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> Probléme:

Un message d’erreur de synchronisation du signal apparait lorsque le récepteur essaye de se
synchroniser avec le signal électrique transmis ou la roue « Wait for Stack » tourne
indéfiniment.

GDD Rx - 32 channels B} & Y.« @ 12:11 Wait for Stack

lA Synchronisation Failed

Error 7800

v" Solution:

= S’assurer que les paramétres du cycle du récepteur (Timing et Duty Cycle) correspondent au
« Timing » et « Duty Cycle » du transmetteur.

SETUP POSITION WINDOWS SYNCHRONIZATION
Stop Cycle:

10 ©
Timing;

fe \/'\
< 2000 © | 50% ©D

S—— /
Mode:

Arithmetic ®©

= S’assurer que le signal regu au « Trigger Channel » est suffisamment élevé (Vp > 2). Sinon
changer le canal de synchronisation « Trigger Channel » pour le canal avec le signal le plus
élevé.
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<  Config

SETUP  POSITION  WINDOWS

El. array: Tx - Rx

SYNCHROMIZATION

Pole-Pole (1/32) ©
VTrig)Lcharmpl —
1 ©

= Vérifier que le transmetteur fonctionne correctement. Si le signal transmis est asymétrique, le
récepteur peut ne pas étre capable de se synchroniser.

> Probléme:

Un symbole d’avertissement apparait pendant l'acquisition de données. Un message
d’avertissement de saturation apparait.

v" Solution:

144 @ G ®
=  DemoProject
MEM: 0 »P
Channels:  2/2 B
Ln 100.0 o'_
T 100.0
Rx 0.0 Vi 4943 mv,
Stack 2/10
Channel Vp ErrVp  Sym(%) Rho M
1 500582 0.001 100 44481136 0.01

2 | 499.873 0000 100 314082.66  0.02!

o Attention!

SATURATION!
Channel(s): 1

Mz owd

= Ce message indique que le signal sur les canaux indiqués est supérieur a 15 volts. Les canaux
du receveur sont protégés face a une tension allant jusqu’a 500V, mais ils ne peuvent lire une
valeur de Vp maximale de 15V seulement. Pour prévenir la saturation des canaux, diminuer le
courant transmis par le transmetteur.

> Probléme:
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La création ou le transfert de fichiers prend trop de temps.

v" Solution:

= |’export de fichier fullwave a une taille importante et le processus d’export peut étre long
lorsqu’il est effectué avec I'appareil Android. Il est recommandé d’effectuer I'export avec le

logiciel IP Post-Process pour générer le fichier fullwave plus rapidement.

Les instructions et le logiciel IP Post-Process sont la clé USB fournie par GDD. Contacter le
support technique GDD pour plus d’information.

bl
FileExport
MEM 4.2.41
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> Probléme:

La mémoire interne de I'appareil Android, n’apparait pas sur I'ordinateur lorsque I'appareil
Android est connecté a I'ordinateur.

<\

Solution:

= Sur I'appareil Android, cliquer sur “USB connection setting” et choisir « File transfert mode ».
La mémoire interne de I'appareil Android devrait maintenant apparaitre dans les fichiers de

I’ordinateur.

10:21

R Qo

00 @ s @
Notifications
Th, Dec 2 R*0o
& Officesuite
% oncess OO o 7 - =
Try OfficeSuite \ 4
View, edit and share office documents b.
09:08 < B R*D
Motifications
€ USB Preferences Q
ht OfficeSuite
System update * 9h s
o ’ Try OfficeSuite bﬁ
CAT S42G v1.010.00 View, edit and share office documents .
Tap to learn more and install
USB
() Android System + Charging this device via USB
B systemupdate - 10h W e
CAT 542G v1.010.00 O Connected device
Tap to learn more and install
@ This device
G o
® File Transfer >
Manage Clear all
() USBtethering
O M
O prP
() Nodata transfer
4 ® ]
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» Probléeme:
Quelque chose ne fonctionne pas avec un ou plusieurs canaux.

v Solution:

= Faire la procédure d’une simulation Self-test (Section 9.7.2, p.71).

= Faire la procédure de la vérification des contacts (Section 12.1, p.83)

= Siun canaux est défectueux, le remplacer avec I'aide de la procédure pour remplacer un canal
(Section 12.2, p.88)

» Probléme:
Il'y a un probléeme dans le fonctionnement général du récepteur.

v Solution:

= Effectuer la procédure pour la vérification de la tension électrique (Section 12.3, p.97).
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12.1 Procédure de vérification des contacts

Lire ces instructions attentivement. Le récepteur peut étre endommagé si les étapes ne sont pas
correctement réalisées.

Cette vérification nécessite un ohmmetre

1. Positionner le commutateur Internal/External battery a la position External battery.

I CHAF . "R l

EXTERNAL
INTERNAL BATTERY
BATTERY 12v

Si le commutateur est a la position Internal battery, les circuits internes pourraient encore
avoir du courant.

2. Retirer toutes les vis du panneau du GRx8-32.
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3. Retourner le panneau

.

4. !IMPORTANT!
Toucher le derriére du commutateur ON/OFF pour prévenir une décharge électro-statique.

PROJET: GRXS-32 MASTER REVA.1
DATE: 01/28/2007 ¢
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5. Brancher la premiére électrode de 'ohmmeétre dans le canal de référence R1.

4 A

INTERNAL ETERNAL
BATTERY BaTTERY
v

Ri o 9= =10= =-11= =12= =13~ =14= =15= =16=

17
I

Ri oﬁ'— =18 19 =20 = =21 =22

o @ @3+ 0000000 S Con
N r /

6. Avecladeuxieme électrode de I'ohmmeétre toucher la pin 2 du canal #1. L'ohmmeétre devrait
indiquer une faible résistance (<3000 ohms).

- R

DATE: 01/28/2007

PROJETS GRXB-32 MASTER REVA.L
7T ‘

RNENANENINDY
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7. Connect the first electrode of the ohmmeter on the CH1 terminal. Brancher la premiére
electrode de 'ohmmetre dans le canal 1.

LP. RECEIVER

MODEL
GRx8-32

=10= @ =11= @ =12= § =13= © =14= O =15= O =16=

=18 - 1g] =20 =; 21 g2 =23

e - 1 - &sozvouononowoazp 8 o
- l’ J

8. Avec la deuxiéme électrode de 'ohmmetre toucher la pin 1 du canal #1. L'ohmmeétre devrait
indiquer une résistance de 0 ohm.

ETs GRXB-32 WASTER REVA.L

03
ATET 01/26/2007
TUTE
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9. Retourner le panneau a son emplacement.

L RECENY

10. Revisser toutes les vis du panneau.

L
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12.2 Procédure de remplacement d’un canal

Lire ces instructions attentivement. Le récepteur peut étre endommagé si les étapes ne sont pas
correctement réalisées.

1. Positionner le commutateur Internal/External battery a la position External battery.

I CHAFP _ — l

TERNAL
INTERNAL =
BATTERY
BATTERY 12v

Si le commutateur est a la position Internal battery, les circuits internes pourraient encore
avoir du courant.

2. Retirer toutes les vis du panneau du GRx8-32.
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3. Retourner le panneau.

WIRELESS.

4. !IMPORTANT!
Toucher le derriére du commutateur ON/OFF pour prévenir une décharge électro-statique.

PROJET: GRX8-32 MASTER REVA.1
DATE: 01/28/2007
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5. Les cartes électroniques des canaux sont positionnées en ordre de la gauche vers la droite.
Le canal 1 est a la droite.

PROJET: GRXB-32 WASTER REVA.3
DATE: 01/2672007
soo CHEEEED

ARANAS™

Pour un récepteur 16 canaux, les cartes des 8 autres canaux sont positionnées a I’arriere du
circuit principal. Le canal 9 est situé sous le canal 1.
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Pour un récepteur 32 canauy, il y a 2 circuits principaux : le Master et le Slave. Les 16
premiers canaux sont dans le circuit Master et les canaux 17 a 32 sont dans le circuit Slave.
Voici quelques conseils pour identifier les circuits Master et Slave :

MASTER
Mst/Slv switch

o
o
o
o
hed
hed

CHAMNEL 1 B CHANNEL 2 B CHANNEL 3 | CHANNEL 4 CHANNEL 5  CHANNEL 6 @ CHANNEL 7 |l CHANNEL 8
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SLAVE

Mst/Slv switch

i

Pas de cable

Pas de cableici

QOO0

CHANNEL 21@CHANNEL 22 @ CHANNEL 23 @ CHANNEL 24

CHANNEL 17 Bl CHANMEL 18 Bl CHANNEL 19 l CHANNEL 20

Page 92
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6. Ilya 2 vis sur chaque carte de canal qui garde la carte en place. Dévisser les vis de la carte
du canal a remplacer.
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7. Retirer la carte du canal du circuit principale.

8. Retirer le canal de rechange situé dans la boite du récepteur. Ce canal est dans un sac le
protégeant de I’électricité statique.
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9. Installer le canal de rechange. S’assurer que les deux connecteurs du canal sont bien
branchés au connecteur du circuit principal.
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11. Retourner le panneaux.

12. Revisser toutes les vis du panneau principal.

T
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12.3 Procédure de vérification de la tension

Lire ces instructions attentivement. Le récepteur peut étre endommagé si les étapes ne sont pas
correctement réalisées.

Cette vérification nécessite un voltmeétre DC.

1. Retirer toutes les vis du panneau du GRX8-32.

2. Retourner le panneau.

.

Yy
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3. Positionner le commutateur Internal / External battery a la position Internal et le commutateur
On / Off / Self-test a la position Self-test.

La lumiére rouge devrait étre allumée. Cela signifie que tous les circuits internes du
récepteur ont du courant.

4. Faire attention a ne rien toucher a I'intérieur du récepteur avec vos doigts. Vous devez faire
attention, car tous les circuits ont du courant.

Instrumentation GDD 2026-08-07 Page 98



Durant les prochaines étapes, faire attention a ce qu’il n’y ait pas de contact entre les 2
électrodes du voltmeétre.

5. Vérifier le potentiel entre les broches 2 et 3 du connecteur a 6 broches. Le potentiel mesuré
devrait étre entre 10.8V et 13.6V.

6. Mesurer le potentiel entre les sorties de test TP1 a TP3 du circuit principal. Toujours garder
I’électrode COM sur la mise a la terre GND (TP3) et mesurer les potentiels les uns aprés les
autres (TP1 et TP2) avec I'électrode +.
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TP1

TP2

GHDO o
Tha 150
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7. Mesurer le potentiel entre les sorties de test TP4 a TP9 du circuit principal. Toujours garder
I’électrode COM sur la mise a la terre GND (TP9) et mesurer les potentiels les uns aprés les
autres (TP4 et TP8) avec I'électrode +.

AL IMENTATION

T eee8e

s,
<o Rl

®
el _am

TP4

2000000

A
h q
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TP5

|
—
QO
-

00000

TP6

2000000

R
=
Lol
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TP7

TP8

Instrumentation GDD 2026-08-07 Page 103



8. Fermer le commutateur On / Off / Self-test et positionner le commutateur Internal / External
battery a la position External.

9. Retourner le panneau a sa position initiale.

10. Revisser toutes les vis du panneau.

T
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13. Spécifications

13.1 Spécifications générales

GRx8-32

GRx8mini

GRx2

Nombre de canaux

8,10, 16, 24 ou 32

8

2

Dimensions
(Récepteur seul)

41 x33x17 cm (16 x
13 x 7 po)

27 x24.6x12.4cm
(10.62 x 9.68 x 4.87

po)

24 x 18 x 11 cm (9 x 7x
4 po)

Poids (Récepteur seul)

7 kg (15 Ibs)

3.1 kg (7 lbs)

1.6 kg (3.5 Ibs)

communication

Bluetooth (sans fil)
pour communiquer
avec l'appareil Android

Bluetooth (sans fil)
pour communiquer
avec l'appareil Android

Boitier Boitier Pelican robuste | Boitier Pelican robuste | Boitier Pelican robuste
et étanche et étanche et étanche
Options de RS-232 (série) et RS-232 (série) et RS-232 (série) et

Bluetooth (sans fil)
pour communiquer
avec I'appareil Android

Alimentation

- Batteries internes
Lithium-ion
rechargeables de
14.4V 13.6Ah

- Batteries externes
Lithium-ion
rechargeables de
14.4V 13.6Ah
(optionnel)

- Batteries internes
Lithium-ion
rechargeables de
14.4V 6Ah

- Batteries externes
Lithium-ion
rechargeables de
14.4V 6Ah (optionnel)

- Batteries internes
Lithium-ion
rechargeables de
10.8V 3.4Ah

Température
d’opération

-40 3 +60°C (-49 3
+140°F)

-40 3 +60°C (-49 a
+140°F)

-40 3 +60°C (-49 3
+140°F)

Etanchéité

Etanche a 'eau

Etanche a l'eau

Etanche a 'eau
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13.2 Spécifications techniques

GRx8-32

GRx8mini

GRx2

Levés possibles

Résistivité et PP dans
le domaine du temps

Résistivité et PP dans
le domaine du temps

Résistivité et PP dans
le domaine du temps

Vingt fenétres de
chargeabilité

Arithmétique,
logarithmique, semi-
logarithmique, Cole-
Cole et défini par
I"utilisateur

Arithmétique,
logarithmique, semi-
logarithmique, Cole-
Cole et défini par
I"utilisateur

Arithmétique,
logarithmique, semi-
logarithmique, Cole-
Cole et défini par
I"utilisateur

Synchronisation

- Resynchronisation
automatique

- Effectué sur le signal
du voltage primaire

- Synchronisation
temps GPS

- Resynchronisation
automatique

- Effectué sur le signal
du voltage primaire

- Synchronisation
temps GPS

- Resynchronisation
automatique

- Effectué sur le signal
du voltage primaire

- Synchronisation
temps GPS

Réduction du bruit

Empilage
automatique

Empilage
automatique

Empilage
automatique

Calcul

Résistivité apparente,
chargeabilité,
déviation standard et
% de symétrie, Vp

Résistivité apparente,
chargeabilité,
déviation standard et
% de symétrie, Vp

Résistivité apparente,
chargeabilité,
déviation standard et
% de symétrie, Vp

Résistance du sol

Jusqu’a 1.5 MQ

Jusqu’a 1.5 MQ

Jusqu’a 1.5 MQ

Forme d’onde du
signal

Domaine du temps
(ON+, OFF, ON-, OFF)

Domaine du temps
(ON+, OFF, ON-, OFF)

Domaine du temps
(ON+, OFF, ON-, OFF)

Base de temps

0.5,1,2,4,8et 16
secondes

0.5,1,2,4,8et 16
secondes

0.5,1,2,4,8et 16
secondes

Impédance d’entrée

5GQa0.125 Hz et
130 MQ a7 Hz

5G0Qa0.125 Hz et
130 MQa7Hz

5GQa0.125 Hz et
130 MQ a7 Hz

Plage du voltage
primaire

+10 uV a £15V par
canal

+10 uV a 15V par
canal

+10 uV a £15V par
canal

Tension d’entrée
Common-Mode
respectant la
référence en

configuration dipdle-

15V

15V

15V

dipole
Protection 500V (chaque canal) 500V (chaque canal) 500V (chaque canal)
Entrée Entrée différentielle Entrée différentielle Entrée différentielle

pour common-mode
en configuration
dipole

pour common-mode
en configuration
dipole

pour common-mode
en configuration
dipole

Mesure du voltage
(Vp)

Résolution de 1 pV
Précision de la
mesure < 0,15%

Résolution de 1 pV
Précision de la
mesure < 0,15%

Résolution de 1 pV
Précision de la
mesure < 0,15%
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Mesure de la
chargeabilité (M)

Résolution de 1pV/V
Précision de la
mesure < 0,4%

Résolution de 1pV/V
Précision de la
mesure < 0,4%

Résolution de 1uV/V
Précision de la
mesure < 0,4%

Correction du Sp

5V,

Correction
automatique par
échelon de 150 pV,
Avec résolution de
v

5V,

Correction
automatique par
échelon de 150 pV,
Avec résolution de
v

5V,

Correction
automatique par
échelon de 150 pV,
Avec résolution de
1pv

Filtre

Filtres Bessel low-
pass 15 Hz de 8 poéles,
filtres Notch de 50 Hz
et 60 Hz

Filtres Bessel low-
pass 15 Hz de 8 pdles,
filtres Notch de 50 Hz
et 60 Hz

Filtres Bessel low-pass
15 Hz de 8 poles,
filtres Notch de 50 Hz
et 60 Hz

GRx8-32: Permet de lire jusqu’a 32 canaux simultanément en configuration pole ou dipdle.

GRx8mini: Permet de lire jusqu’a 8 canaux simultanément en configuration pole ou dipdle.

GRx2: Permet de lire jusqu’a 2 canaux simultanément en configuration pole ou dipdle.

GRx8-32: Configuration 32 canaux permettant les levés 3D :

- 4 lignes X 8 canaux
- 2 lignes X 16 canaux
- 1 ligne X 32 canaux

GRx8mini: Configuration 8 canaux permettant les levés 3D :

Application Android / simple a utiliser.

Données en temps réel et empilage des données automatique (stacking)

- 2 lignes X 4 canaux
- 1 ligne X 8 canaux

Graphiques a I’écran : courbes de décharge, résistivité apparente, chargeabilité, Vp

20 fenétres de chargeabilité programmables

Un convertisseur A/D 24 bit par canal

Générateur de signal interne (Self-test mode)
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14. Mise a jour du micrologiciel Rx (firmware)

1. Insérer la clé Bootloader dans le connecteur RS-232.

BOOT
LOADER

2. Brancher le cable de communication série dans la clé Bootloader.

3. Brancher le cable de communication série dans le port COM1 ou COM2 de votre ordinateur.
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4. Positionner le commutateur Cable-Wireless a la position Cable et le commutateur On-Off-
Self-Test a la position Self-Test.

5. Copier le programme FWUpdate.exe (Serial Firmware Update Tool) sur votre ordinateur et
ouvrer le.

6. Sélectionner le bon port série.

0 Serial Firmware Update Tool 1.2 x
COM Port @mmunicatian [COMT) >
File

=1)
o

7. Sélectionner le fichier micrologiciel (firmware)a programmer.

0 Serial Firmware Update Tool 1.2 by
COM Port Port de communication (COMT) ¥
File
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@ ouvrir

€ oo

[ CePC
[ Bureau

&=l Images

B Musique
B Objets 30

B Vidéos

i 0S(C)

= Projets (P3)

== Transit (T:)

=

< Projets (P:) » Recepteur PP » PROGRAMMES » PRODUCTION » MICROCONTROLLEURS »

Organiser *  Nouveau dossier

& Viadislav Sourine ™ Nom Modifié le

| | Bootloader_RX8mini_RX8-32_ver_2_8.hex
| | GDD Rx Firmware 0_2_5_14.hex

£ Documents

& Téléchargemer

- Lecteur DVD RY
- Lecteur USE (E:
o Lecteur USB (F:
- Lecteur USE (G
- Lecteur USB (H
= Informatique (|

= Marketing (M:]

= Sccretariat (5:)

= vsourine (\GD

s Bibliothéques

Type

Fichier HEX
Fichier HEX

GRx8-32 » REV4 » 023514

Taille
12Ko
43 Ko

2 Rechercher dans

Norn du fichier: | GDD R Fimware 0_2_5_14hex

| [intel HEXfites (e

Ouvrir |+

i |

Annuler

514

8. Cliquer sur le bouton Update.

e Serial Firrnware Update Tool 1.2

COM Port Port de communication (COMT)

File GOD Rx Firmware 0_2_5_14.hex

9. Alafin de I'opération, la fenétre suivante apparait.

Success

Update operation has been completed successfully
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10. Cliguer sur OK pour fermer la fenétre

11. Le logiciel de votre récepteur devrait maintenant étre a jour.
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15. Support Technique

Si vous rencontrez un probléeme qui n’est pas mentionné dans ce manuel, n’hésitez pas a
contacter Instrumentation GDD :

Tel.: +1 (418) 478-5469
E-mail: info@gdd.ca

Tous les récepteurs PP de GDD qui se brisent lorsqu’ils sont encore sous garantie ou en service
seront, sur demande, remplacés sans frais pour la durée des réparations, a I'exception des frais
de transport. Ce service dépend de la disponibilité des instruments, mais, jusqu’a présent, nous
avons toujours réussi a honorer cet engagement.
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Annexe 1- Paramétres géométriques

Cette annexe vous expliqgue comment configurer votre récepteur en fonction de la disposition de
vos électrodes.

Electrode Parameétres géométriques a Nombre maximum de
entrer dipoles
Dipole-Dipole Tx1 Tx2 Rx Sep 32
Pole-Dipole Tx2 Rx Sep 32
Pole-Pole Tx2 Rx Sep 32
Gradient Tx1 Tx2 Rx Sep 32
Wenner Tx1 Tx2 1
Schlumberger Tx1 Tx2 Sep 1

Tx1 : Position de la premieére électrode du transmetteur
Tx2 : Position de la seconde électrode du transmetteur
Rx : Position de la premiére électrode du récepteur
Sep : Séparation entre deux électrodes du récepteur

Note : Pour toutes les dispositions d’électrodes, la (les) ligne(s) Tx et la (les) lignes Rx peuvent

étre différente(s)
Dipole-Dipole (1/32)

SEP ,
Cq Ca Fret By Py Py Paz
uT T 1§ i | |
t T t

TXy TXs  RX

L4
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Dipole-Dipole {2/16)

+—
Cy Ca Fref A Fs Ps Fig
uT T i | i . |
T T T
™My TX» RX
Freta  Pi7 Fis Fia iz
L2 i i i | |
0z 0000000000000 ____
4
Dipole-Dipole (4/8)
‘ SEP N
Cq Ca Pret = Pa Ps Fg
uT T | i i | i
t t t
Xy TX, RX
Fretz Py Fio P4 Pig
Lo I 1 I | I
Fiets  Fiz Fia Fig Pog
L3 I i | | |
Preta P Pag Far Ps
L4 i i i | i
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Pole-Dipole (1/32)

‘_
IMFIMIT <SEP,
C1 CQ Pref P'I P2 P3 F'32
uT T [ I i | |
t t t
T4 TX, RX
e
0
4
Pole-Dipole 2/16)
‘_
IMFIMITY <SEP,
C1 C2 F'ref F'1 F'2 P3 P15
uT T I I I | |
T t t
Ty TX RX
Fretz  Pir Fis Fig sz
1o i | i o I
s 0000000000 ____
4
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Pole-Dipole {4/8)

.‘_
INFINITY (SEP,
C1 CQ Pref P'I P2 P3 PS
uT T [ I i | |
t t t
™% TX,  RX
Fretz Py Pig Prq Fig
L2 I i I | I
Fietz  PFi7 Pia Fig Foy
13 I I I | I
Preta F'zs F'QB PQ? P32
L4 I I I | I

L’électrode C1 doit étre installée loin des autres électrodes, généralement a 5 fois la distance

maximale entre C2 et Pref.

Pole Pole
T SEP T
+—
4 Ca P’I F'z Pa P4 Pref
T _____ T 7T 7T 17 | I i
T T T
Ti4 TX RX

Les électrodes C1 et Pref doivent étre installées loin de C2 et P1, généralement 10 fois la distance

maximum entre C2 et P1.
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Gradient (1/323

C1 Cz
Lio T - S
+‘ SEP -

TX = xa

Pt P1 P2 Pa
L. I | S
RX
Lao - - — -
La_ _ _ _ -
Ls - _ _ _ R
Gradiant (2/16
C1 Gz
Lio _T. = I
+ SEP b
THA € Tz
Pre P1 P2 Pa
L. .- S | S
X
Prera Pir Pas P
Lo - — - N I S
La _ _ _ - -
Ls. - - = -
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Gradignt (4/8

C1
Lio _T- _
_$ SEP
x1 ¢ 3
Pee P14 Pz P3
Lo N S S |
R
Prerz P2 P P
Ls_ - - = ? ? ? ?
Pr#a Pa7 P1a Pag
Lé_ _ _ _
Prera Pas Pz Por
Ls

Les électrodes C1 et C2 sont fixes. L'électrode P est déplacée parallelement a C a I'intérieur d’'une

zone située entre C1 et C2.

Wenner

Les électrodes C1, Pref, P1 et C2 sont équidistantes.

Schlumberger

‘ SEP N
Cq Fret Py €2
T | I T
t t
TXq TX 5

Les électrodes Pref et P1 sont situées au centre des électrodes C1 et C2.
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Annexe 2 — Levé 3D

1. Récepteur Dipdle (1/32)

CABLE o . WIRELESS

LP. RECEIVER

MODEL b
GRu8-32 H

nz-o-s- =10= & =11= & =12= & =13= § =14= O =15= O =16«

]
17

Qv O o GOl

[T ——

s Q10 QOO+ Q OO0 O

MADE IN CANADA

Numeéro de I’électrode Position de I'électrode sur le Couleur de I'électrode sur le Numéro de la ligne de
(parameétre logiciel) récepteur récepteur I’électrode
(paramétre logiciel)

PR1 1% rangée — 1° trou Noir Line Rx
P1 1% rangée — 2° trou Brun Line Rx
P2 1% rangée — 3° trou Brun Line Rx
P3 1% rangée — 4°trou Brun Line Rx
P4 1%¢rangée — 5¢ trou Brun Line Rx
P5 1% rangée — 6° trou Brun Line Rx
P6 1¢erangée — 7°trou Brun Line Rx
P7 1% rangée — 8¢ trou Brun Line Rx
P8 1% rangée — 9¢ trou Brun Line Rx
P9 2¢ rangée — 2° trou Rouge Line Rx
P10 2¢ rangée — 3¢ trou Rouge Line Rx
P11 2¢ rangée —4°trou Rouge Line Rx
P12 2¢ rangée — 5° trou Rouge Line Rx
P13 2¢ rangée — 6° trou Rouge Line Rx
P14 2¢ rangée — 7¢trou Rouge Line Rx
P15 2¢ rangée — 8¢ trou Rouge Line Rx
P16 2¢ rangée — 9° trou Rouge Line Rx
P17 3¢ rangée— 2¢ trou Orange Line Rx
P18 3¢ rangée — 3° trou Orange Line Rx
P19 3¢ rangée —4°trou Orange Line Rx
P20 3¢ rangée — 5° trou Orange Line Rx
P21 3¢ rangée — 6° trou Orange Line Rx
P22 3¢ rangée — 7¢trou Orange Line Rx
P23 3¢ rangée — 8° trou Orange Line Rx
P24 3¢ rangée — 9° trou Orange Line Rx
P25 4° rangée — 3° trou Jaune Line Rx
P26 4° rangée — 4°trou Jaune Line Rx
P27 4° rangée — 5° trou Jaune Line Rx
P28 4° rangée — 6° trou Jaune Line Rx
P29 4° rangée — 7¢trou Jaune Line Rx
P30 4° rangée — 8° trou Jaune Line Rx
P31 4° rangée — 9 trou Jaune Line Rx
P32 4° rangée — 10° trou Jaune Line Rx
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Description du dipdle
Numéro du dipdle

D1 P1-PR1
D2 P2-P1

D3 P3-P2

D4 P4-P3

D5 P5-P4

D6 P6-P5

D7 P7-P6

D8 P8-P7

D9 P9-P8

D10 P10-P9
D11 P11-P10
D12 P12-P11
D13 P13-P12
D14 P14-P13
D15 P15-P14
D16 P16-P15
D17 P17-P16
D18 P18-P17
D19 P19-P18
D20 P20-P19
D21 P21-P20
D22 P22-P21
D23 P23-P22
D24 P24-P23
D25 P25-P24
D26 P26-P25
D27 P27-P26
D28 P28-P27
D29 P29-P28
D30 P30-P29
D31 P31-P30
D32 P32-P31

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 1

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 2

positon |
LTx ILine Tx 1 |P1 5 |P5

LRx [Line Rx 2 [Pz 6 |P6
Tx1 [C1 3 [P3 7 |PT
Txz |C2 a [P4 5 |P8
Ref IPR1 | > Page 2

[V T= | MEXT || PREV.|| NEXT || PREV.
[W Bx | STH || STH || LINE | LINE

Ced I LTS

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 3

[#):4

position |
LTx ILine Tx 9 IP9 13 |P13

LEx [Line Rx | 10 P10 14 P14
Tx1 [C1 11 P11 15 [P15
Txz [C2 12 [P12 15 [P16
Ref IPR1 [ S |

[V T« | wexT || PREV. || NEXT | PREV.
[V Ex | 3T || ST || LINE || LINE

ot [ [ SR@ @ PO eze a

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 4

QK

LTx ILine Tx 17 P17 21 |P21

LRx [Line Rx 18 [P18 2z [P22
Tx1 [C1 15 |P19 23 [P23
Txz |C2 z0 [P20 z4 [P24
Ret [PR1 [ TTTT Pane 4 ]

W T« | nExT | PREV. || MEXT | PREV.
[ Rx | 8TM || TN || LINE || LINE

|_ mﬁ@@ PC <=2 £:26 AM

OF

posiion |
LTx ILine Tx zZ5 |P25 z9 IP29

LRx [Line Rx 26 [P26 30 [P30
Tx1 [C1 27 [P27 31 [P31
Txz [C2 28 [P28 3z [P32
Ret PRI [ TIET Paae 1 ]

W Tx | wexT | PREYV. || NEXT | PREV.
[W px | 5TN | STW || LINE || LINE

|_ m&@@ PC<Z2 626 AM

QK
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Péle-Dipéle (1/32)
4_
INFINI

Line c1 c2

>~ ... 0O

. PR1 P1 P2 P3 P32
Line [ [ [ ] T
Rx
Dipéle-Dipdle (1/32)

Line c1 2
Tx T -l

. PR1 P1 P2 P3 P32
Line [ [ [ ] T
Rx
Gradient (1/32)

Line c1 c2
TX I I

. PR1 P1 P2 P3 P32
Line [ [ [ ] B D
Rx

*Le transmetteur et le récepteur peuvent étre sur la méme ligne.
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2. Récepteur Dipole (2/16)

WTERNAL EXTERNAL
EATTE BaTTERY

LP. RECEIVER Li ghe Rx1

MODEL
GRx8-32 .

Hz-o-u- =10= & =11= & =12= & =13= § =1a= O =15= O =16=

v
A s

QOO+ 00000

Ligne Rx2

i 10O+ 00000

MADE IN CANADA

Numeéro de I’électrode Position de I'électrode sur le Couleur de I'électrode sur le Numéro de la ligne de
(parameétre logiciel) récepteur récepteur I’électrode
(paramétre logiciel)
PR1 1% rangée — 1°" trou Noir Line Rx1
P1 1% rangée — 2° trou Brun Line Rx1
P2 1% rangée — 3¢ trou Brun Line Rx1
P3 1% rangée — 4° trou Brun Line Rx1
P4 1% rangée — 5¢ trou Brun Line Rx1
P5 1% rangée — 6° trou Brun Line Rx1
P6 1% rangée — 7° trou Brun Line Rx1
P7 1% rangée — 8¢ trou Brun Line Rx1
P8 1% rangée — 9¢ trou Brun Line Rx1
P9 2¢ rangée — 2¢ trou Rouge Line Rx1
P10 2¢ rangée — 3¢ trou Rouge Line Rx1
P11 2¢ rangée — 4° trou Rouge Line Rx1
P12 2¢ rangée — 5° trou Rouge Line Rx1
P13 2° rangée — 6° trou Rouge Line Rx1
P14 2¢ rangée — 7¢ trou Rouge Line Rx1
P15 2¢ rangée — 8¢ trou Rouge Line Rx1
P16 2¢ rangée — 9° trou Rouge Line Rx1
PR3 3¢ rangée — 1°" trou Gris Line Rx2
P17 3¢ rangée — 2° trou Orange Line Rx2
P18 3¢ rangée — 3¢ trou Orange Line Rx2
P19 3¢ rangée — 4° trou Orange Line Rx2
P20 3¢ rangée — 5¢ trou Orange Line Rx2
P21 3¢ rangée — 6° trou Orange Line Rx2
P22 3¢ rangée — 7¢ trou Orange Line Rx2
P23 3¢ rangée — 8¢ trou Orange Line Rx2
P24 3¢ rangée — 9¢ trou Orange Line Rx2
P25 4° rangée — 3¢ trou Jaune Line Rx2
P26 42 rangée — 4° trou Jaune Line Rx2
P27 42 rangée — 5¢ trou Jaune Line Rx2
P28 4° rangée — 6° trou Jaune Line Rx2
P29 4° rangée — 7¢ trou Jaune Line Rx2
P30 42 rangée — 8° trou Jaune Line Rx2
P31 42 rangée — 9¢ trou Jaune Line Rx2
P32 4° rangée — 10° trou Jaune Line Rx2
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Numéro du Dipdle Description du Dipéle

D1 P1-PR1
D2 P2-P1
D3 P3-P2
D4 P4-P3
D5 P5-P4
D6 P6-PS
D7 P7-P6
D8 P8-P7
D9 P9-P8
D10 P10-P9
D11 P11-P10
D12 P12-P11
D13 P13-P12
D14 P14-P13
D15 P15-P14
D16 P16-P15

I I —

D17 P17-PR3
D18 P18-P17
D19 P19-P18
D20 P20-P19
D21 P21-P20
D22 P22-P21
D23 P23-P22
D24 P24-P23
D25 P25-P24
D26 P26-P25
D27 P27-P26
D28 P28-P27
D29 P29-P28
D30 P30-P29
D31 P31-P30
D32 P32-P31

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 1

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 2

LTx LineTx | 1Pt sfps
LE1 |Line Rx1 =z |P2 & |p5

Tx1 [C1 3 [P3 7 [P7

Txz [C2 a [P4 s [ps

Rf1 PRI | www> Page 2

Tx | NEXT ||PREV. || NEXT | PREV. ||
Rx | STN || STH || LINE || LINE

|_ mﬁ@@ PC <=2 £:27 AM

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 3

Lre[ine Tx | o p9 |13 P13
LR1 [Line Rx1 | 10 [P10 12 P14

Tx1 [C1 11 P11 15 |P15

Txz [C2 12 P12 16 |P16

Rf1 PRI [ SIS bage 3 ]
Tx | NEXT || PREV. NEXT || PREWV. OF
Bx | STH || STN || LINE || LINE

|_ m&@@ PC<Z2 627 AM

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 4

LTXIW 17 P17 z1 IPZ'I— LT:{W z5 Ipﬁi z9 Ir
LRz [Line Rx2 | 18 [P18 zz P22 LRz [Line Rx2 | 26 [P26 30 P30
Tx1 [C1 15 |P19 z3 [P23 Tx1 [C1 27 P27 31 P31
Txz [C2 z0 [P20 z4 |P24 Txz [C2 26 |P28 3z P32
rt3 PR3 [ Too Page 4 ] RE3 IW [ TTTSPoge 1 ]
T® | NEXT ||PREV. || MEXT || PREV. oK Tz | NEXT || FREV. NEZT ||FPREV. oF
Rx | STM || 3T || LINE || LINE Bx | 3TW || 2T || LINE || LINE
|_ l@@@@ PC= 627 AM |_ m@@mﬁu PC=: 627 AM
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Pble-Dipéle (2/16)

<«
INFINI

Line c1 2

>~ .l OO

. PR1 P1 P2 P3 P16
Line I [ [ ] I
Rx1

. PR3 P17 P18 P19 P32
Line I [ [ ] I
Rx2
Dipble-Dipédle (2/16)
Line c1 2
Tx N N

_ PR1 P1 P2 P3 P16
Line I [ [ e I
Rx1

_ PR3 P17 P18 P19 P32
Line [ [ [ e e
Rx2
Gradient (2/16)
Line c1 c2
Tx N T

. PR1 P1 P2 P3 P16
Line [ [ [ [ I
Rx1

. PR3 P17 P18 P19 P32
Line [ [ [ [ I
Rx2

*Le transmetteur et le récepteur peuvent étre sur la méme ligne.
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1. Récepteur Dipdle (4/8)

LP. RECEIVER

MODEL
GRx8-32 »

HE‘O’B' =10= =11= =-12= =13~ =14= =15=
S -

o QDO+ OO O+O0-0 (I

MADE IN CANg DA

Numéro de I’électrode Position de I'électrode sur le Couleur de I'électrode sur le Numéro de la ligne de
(parameétre logiciel) récepteur récepteur I’électrode
(paramétre logiciel)
PR1 1% rangée — 1°" trou Noir Line Rx1
P1 1% rangée — 2° trou Brun Line Rx1
P2 1% rangée — 3¢ trou Brun Line Rx1
P3 1% rangée — 4° trou Brun Line Rx1
P4 1% rangée — 5¢ trou Brun Line Rx1
P5 1% rangée — 6° trou Brun Line Rx1
P6 1% rangée — 7°trou Brun Line Rx1
P7 1% rangée — 8¢ trou Brun Line Rx1
P8 1% rangée — 9¢ trou Brun Line Rx1
PR2 2¢ rangée — 1°" trou Gris Line Rx2
P9 2° rangée — 2° trou Rouge Line Rx2
P10 2¢ rangée — 3¢ trou Rouge Line Rx2
P11 2¢ rangée — 4° trou Rouge Line Rx2
P12 2¢ rangée — 5° trou Rouge Line Rx2
P13 2° rangée — 6° trou Rouge Line Rx2
P14 2¢ rangée — 7¢trou Rouge Line Rx2
P15 2¢ rangée — 8¢ trou Rouge Line Rx2
P16 2¢ rangée — 9° trou Rouge Line Rx2
PR3 3¢ rangée — 1°" trou Gris Line Rx3
P17 3¢ rangée — 2° trou Orange Line Rx3
P18 3¢ rangée — 3¢ trou Orange Line Rx3
P19 3¢ rangée — 4° trou Orange Line Rx3
P20 3¢ rangée — 5¢ trou Orange Line Rx3
P21 3¢ rangée — 6° trou Orange Line Rx3
P22 3¢ rangée — 7¢trou Orange Line Rx3
P23 3¢ rangée — 8° trou Orange Line Rx3
P24 3¢ rangée — 9° trou Orange Line Rx3
PR4 42 rangée — 2¢ trou Gris Line Rx4
P25 4° rangée — 3¢ trou Jaune Line Rx4
P26 4° rangée — 4¢ trou Jaune Line Rx4
P27 42 rangée — 5¢ trou Jaune Line Rx4
P28 42 rangée — 6° trou Jaune Line Rx4
P29 4° rangée — 7¢trou Jaune Line Rx4
P30 4° rangée — 8¢ trou Jaune Line Rx4
P31 42 rangée — 9¢ trou Jaune Line Rx4
P32 4¢ rangée — 10° trou Jaune Line Rx4
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Numéro du Dipdle

Description du Dipéle

D1 P1-PR1
D2 P2-P1

D3 P3-P2

D4 P4-P3

D5 P5-P4

D6 P6-PS

D7 P7-P6

D8 P8-P7

eSS ————————————
D9 P9-PR2
D10 P10-P9
D11 P11-P10
D12 P12-P11
D13 P13-P12
D14 P14-P13
D15 P15-P14
D16 P16-P15
eSS ——————————————————————————————————————————————————————————

D17 P17-PR3
D18 P18-P17
D19 P19-P18
D20 P20-P19
D21 P21-P20
D22 P22-P21
D23 P23-P22
D24 P24-P23
D25 P25-PR4
D26 P26-P25
D27 P27-P26
D28 P28-P27
D29 P29-P28
D30 P30-P29
D31 P31-P30
D32 P32-P31

Programme GDD RX — Parameétres de position — Page 1

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 2

LTx Line Tx | 1Pt slps
LR1 [Line Rx1 =z [P2 6 |P6

Tx1 [C1 3 [P3 7 |7

Txz |C2 a [P4 5 |P8

rt1 PR | s>>> Page 2

Tx | NEXT || PREV. || NEXT | PREV.[|
Rx | STM || 3TN || LINE || LINE

Ced I L

Programme GDD RX — Parameétres de position — Page 3

LT fline Tx | 5 P9 |13 P13
LRz [Line Rx2 | 10 [P10 14 P14

Tx1 [C1 11 P11 15 [P15

Txz [C2 12 [P12 15 [P16

r£z [PR2 [ TEST DANE 4 ]
Tx | NEXT ||PREV. NEXT || PREWV. oF
Bx | STN ST LINE | LINE

ot [ [ SR@ @ PO ezs e

Programme GDD RX — Paramétres de position — Page 4

LTx [Line Tx | 17 [P17 21 P21
LR3 |Line Rx3 | 15 [P18 2z [P22

Tx1 [C1 15 |P19 23 [P23

Txz |C2 z0 [P20 z4 [P24

R£3 [PR3 [ TTTT Pane 4 ]
Tx | NEXT || PREV. NEXT || PREV. oK
Fx | STH STH LINE || LINE

|_ mﬁ@@ PC <=2 £:25 AM

posiion |
LTx ILine Tx zZ5 |P25 z9 IP29

LR4 ILine Rx4 | ze IPQB 30 |P3l]

Tx1 [C1 z7 P27 31 [P31

Txz [C2 25 P28 3z P32
qulr (i FESEPEGE L 1
Tx | NEXT ||PREV.|| NEXT ||PREV. OF
px | STH || sTw || LINE | LINE

|_ m&@@ PC<Z2 625 AM
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Pole-Dipole (4/8)
4_
INFINI

Line c1 2

Tx N I

PR1 P1 P2 P3 P16
Line [ [ [ [ ]
Rx1

PR2 P9 P10 P11 P16
Line [ [ [ [ ]
Rx2

PR3 P17 P18 P19 P24
Line [ [ [ e ]
Rx3

PR4 P25 P26 P27 P32
Line [ [ [ e ]
Rx4
Dipdle-Dipdle (4/8)
Line c1 c2
>~ -t

PR1 P1 P2 P3 P8
Line [ [ [ [ ]
Rx1

PR2 P9 P10 P11 P16
Line [ [ [ [ I
Rx2

PR3 P17 P18 P19 P24
Line [ [ [ [ I
Rx3

PR4 P25 P26 P27 P32
Line [ [ [ [ I
Rx4
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Gradient (4/8)

Line c1 c2
>~ -1 0000000000000 O O OO ]
PR1 P1 P2 P3 P8
Line [ [ [ N I
Rx1
PR2 P9 P10 P11 P16
Line [ [ [ N I
Rx2
PR3 P17 P18 P19 P24
Line [ [ [ I F
Rx3
PR4 P25 P26 P27 P32
Line [ [ [ I F
Rx4

*Le transmetteur et le récepteur peuvent étre sur la méme ligne.

4. Récepteur Dipdle (2/4) — pour le modéle GRx8mini seulement

Ligne Rx1

e)'s o 's @ 7 o 's @

Ligne Rx2

Electrode number (software Electrode position on the Electrode color on the Electrode line number
parameter) receiver receiver (software parameter)

PR1 15t row — 1%t hole Black Line Rx1

P1 1%t row — 2" hole Brown Line Rx1

P2 1%t row — 3™ hole Brown Line Rx1

P3 1t row — 4" hole Brown Line Rx1

P4 1t row — 5t hole Brown Line Rx1

PR2 2" row — 1t hole Grey Line Rx2

P5 2" row — 2" hole Red Line Rx2

P6 2" row — 3 hole Red Line Rx2

P7 2" row — 4t hole Red Line Rx2

P8 2" row — 5" hole Red Line Rx2
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Dipole number Dipole description

D1 P1-PR1
D2 P2-P1
D3 P3-P2
D4 P4-P3
eSS —S——————————y™y™yb™°m5m
D5 P5-PR2
D6 P6-P5
D7 P7-P6
D8 P8-P7

LR1 lLine Rx1 I 2 |P2 |
|

Tx1 |C1 | 3[p3

4 |P4

Txz |C2

GDD software — Position parameters — Page 2

o 4 1:41 oK

LRZ |LineRx2 | 6 |P6 |

Tx1 [C1 | 7 [p7 |

Tx2 [C2 8 |P8 |

Rf1 [PR1

l

>>>> Page 2

Tx
II Rx

PREV
ST F1

NEXT
ST F2

PREV
LN F3

NEXT
LN F4

OK

Rf2 [PR2

>>>> Page 3

Tx
II Rx

PREV
ST F1

NEXT
ST F2

PREV
LN F3

NEXT
LN F4

OK

Péle-Dipéle (2/4)

4_
INFINITY

Line c1 c2
Tx D

) PR1 P1 P2 P3 P4
Line T T 1T 1 1
Rx1

_ PR2 P5 P6 P7 P8
Line T T 1T 1 1
Rx2
Dipdle-Dipédle (2/4)
Line c1 2
Tx I T

_ PR1 P1 P2 P3 P4
Line I I I I 1
Rx1

_ PR2 P5 P6 P7 P8
Line I I I I 1
Rx2
Instrumentation GDD 2026-05-21 Page 129



Gradient (2/4)

Line c1 C2
Tx N T
_ PR1 P1 P2 P3 P4
Line T T T I R I
Rx1
_ PR2 P5 P6 P7 P8
Line T T T I R I
Rx2

*Le Transmetteur et le Récepteur peuvent étre sur la méme ligne.

Instrumentation GDD 2026-05-21 Page 130



Annexe 3 — Configuration d’un levé de terrain

Configuration du levé

Lignes

LLI

=

=}

=}

=
3300M: ++ - m s -m

] A m
3 100] NIEEERCECEL BENEREN BER

] P
ZO00M + ¢ ¢ - m s s e s

u ]
2700M = = = =@ - - -w e

L] [ ]
ZE00M s+ x o mcx am e

= n
23000 = - om o

4100E =

= 4200E

4300E=

= 4400E

4500Em

LLI
L]
L]
[tu]
=I

n = W -
n L n
] L ]
[ ] L [ ]
[ ] L [ ]
[ ] L [ ]
] L ]
[ ] L [ ]
[ ] L [ ]
= W = n

4700E™=

=4300E

4900E™=

=5000E

5100E=

= 3200M

= 3000M

- 2800M

+ 2600M

= 2400M

Ce levé consiste en 11 lignes espacées de 100 metres. Chaque ligne a une longueur de 1.3 km. Les
exemples ci-dessus commencent a 3300N-3900E.
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Pole-Pole

4000E
4200E
4400E

500m

Infinity

Infinity ‘

T-I)E1 R1.7
100m

Tx2
3N+ PSS SS SRS - -

|
%
x
x
|
®
x
x
|

100m

x 3100N = x X X m  x x x m x x x m x x ™ x X x ™

Legend
X Station
+ Tx electrode

LP. RECEIVER

MODEL

GRx8-32 d : . R.}( EIECtdeE

R1 Reference
P . electrode

T - T S O S NN

MADE IN CANADA

Pour cette configuration Pole-Pole, 8 électrodes du récepteur GRx8-32 seront utilisées.

1) Sélectionner Pole-Pole dans la page Setup.

El. array: Pole-Pole m
Setup IF‘u:usitiDn I Windows I

El. array: Tx - BRx

SRR o l=-FPole
Chi chs [ Jche  [] chis
Chz che [ Jchio [] chi4
Chi ch? [ chii [ | cChis
Ché chs [Jchiz [ chis

| x> Page Z I Trigger on: |1 :l
89 start ||_ |‘%.,EB@ i6 PC == 2:53 Pm
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2) Entrer les positions correspondant aux parametres du levé.

El. array: Pole-Pole m
Setup | Position IWindDwsl

Project: IGDD Test

Ln. Tx: |33|:u:| R |33|3c| E-T

Mowe LINE: Tx: |-100 Rx: |-100

|

Station: Txl: MNSL Tx2: [3200
Atation Rx: |3925 Sep: [E5

Mowve ST.: Tx: Rx: |2

1]
1

39 5tart ||_ |igﬂ3ﬁ 8 PC == 2154 P

LTx |33EID 1 |3925 5 |2025

|

LEx |33DD 2 |3950 & |4050
Tx1|9999999 3 |39?5 7 |4cﬁ'5
Tx2 |390|:| 4 I‘IDDD g |41Dc|
Fef |9999999 | »»»» Page 2 |

T:-: NEXT || PREV. || NEXT ||FREV. oK

¥ rx | 35T || 3TH LINE || LINE

&9 5tart ||_ [ @] BPc= 25 pm

N I
LRx [3300 z [3975 6 |aoms
Tx1|9999999 3 I‘lDDD = |41|3c|

Tx2 |3925 g |4025 8 |4125

Fef |9999999 | »»»> Page 2 |
Tx “||PREV. | | HEZT ||PREV. -
Fx STN || LINE || LINE

&9 5tart ||_ |2 @] B Pc= 256 Pm

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions semble
erronée, il est possible de la modifier dans cette page.

4) Une fois les premiéres données recueillies, cliquer sur NEXT STN pour incrémenter les positions.

Instrumentation GDD
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Pole-Dipodle (1/32)

L L L
o o o
5 S g
Infinity ‘ = 500m < <t
1 Tx2 R1
+ 3300N + . . . . . . ' . . X X [ ] x x x [ ] x b4 X ] -
100m
x x % x * ] ® * ® ] x % ® ] x ® x [ | % X % [ | _—
100m
x 3100N = = x x @m x x x @ x* x x @ x x x ® x x  x ®H e
Legend
X Station

+ Tx electrode
& Rx electrode
i — R1 Reference
; electrode

LP. RECEIVER

s

wrrr Q@+ O+ Q+- 000000

MADE IN CANADA

Pour cette configuration P6le-Dipéle, 8 électrodes du récepteur GRx8-32 seront utilisées.

1) Sélectionner Pole-Dipole (1/32) dans la page Setup. Les modes Pole-Dipole (2/16) et Pole-Dipole
(4/8) sont expliqués a la section Levé 3D de la présente Annexe.

El. array: Pole-Dipole (132} m
Setup IF'u:usitiDn I Windows I

El. arravy: Tx - Bx

) 1] (1/32)
Chi chs  [] cho [ chiz
Chz ché [ |chio [] chig
Cha cn? [ Jchit [] chis
Ch4 chd [ chiz [ chis

[ >»»> Page 2 | Trigger om: [1 |~
&9 start ||_ |‘%.a@@ 16 PC =2 3:04 P
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2) Entrer les positions correspondant aux parametres du levé.

El. array: Pole-Dipole {(1§32) m

Setup | Position IWindDwsl

Project: IGDD Test

Ln. Tx: |3300 Bx: |3300 E-T

Mowe LINE: Tx: |-100 Rx: |-100

|

Jtation: Txl: NS4 T=z2: [3500

Station Rx: |[3925 Sep: |25

11
11

Mowve ST.: Tx: Rx: |2

Start Lo 83 [E i Pe = 304 Pm
& €]

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions
semble erronée, il est possible de la modifier dans cette page.

LTx ISSDD 1 |3925 5 |40:25

i

LEx [3300 z [3950 6 |ans0
Tx1|9999999 3 |39?5 7 |4D?5
Txz 3900 4 [2000 5 [a100
Ret [2995502 | >»>> Page 2 |

[V T= | wexT | PREV. || HEXT | PREV.
[V Bx | 5TH 3TN LINE || LINE

Start 2285 i6/pe = 2:55 P
&7 €]

QK

4) Une fois les premieres données recueillies, cliquer sur NEXT STN pour incrémenter les
positions.

Lre[300 | 1[s%0 | s [0 |
LEx [3300 z [3975 6 [a07s
Tx1|9999999 3 I‘IDDD 7 Iqluu

Txz [3925 4 [anzs 5 [a125

Ref |9999999 | *x2> Page 2 |
Tx || PREV. | | NEXT | PREV. oK
rx | 3TW | sTw || LINE || LINE

39 start "_ |ia@@ 6 PC === 2:56 P
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Dipdle-Dipodle (1/32)

4000E
4200E
4400E

500m

Tx1Tx2 R1

3300N + +.........x.xxx.x x x W —

Legend

X Station

+ Tx electrode
: & Rx electrode
: R1 Reference
electrode

e -0+ Q-0+ 00+ OO 0+O

MADE IN CANADA

Pour cette configuration Dipole-Dipble, 8 électrodes du récepteur GRx8-32 seront utilisées.

1) Sélectionner Dipole-Dipole (1/32) dans la page Setup.

El. array: Dipole-Dipole {1f32) m
Setup IF‘u:usitiDn I YWindows I

El. array: Tx - Bx

ALL| [l 1ip (L/3Z)
Chi chs  [] cho [ chis
Chz che [ |chio [ | cChis
Ch3 ch? [ Jchit [] chis
Ch4 chd [ |chiz [ | cChis

| »x»> Page 2 I Trigoger on: Il :l
9 5tart ||_ |i,ﬂ3@ i6 PC === 3:11 PM
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2) Entrer les positions correspondant aux parametres du levé.

El. array: Pole-Dipole {1§32) m

Setup | Position IWindu:uwsl

Project: IGDD Te=t

Ln. Tx: |33|:n:| Bx: |33DD E

Mowe LINE: Tx: |-100 Rx: |—-100

|

Jtation: Txl: NS4 Tx=z2: 35900
Station Rx: [3925 Sep: |2

Rx: |2

D 0 PC= oapm

Howve 3T.: Tx:

Fystart [ |

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions
semble erronée, il est possible de la modifier dans cette page.

1
T

%]

ey

LTx ISSDD 1 |3925 5 |4E|25

LEx |3300 2 |395|3 & |4050
Tx1|9999999 3 |39?5 7 |4D?5
Tuz |39|:u:| 4 |4DDD g |41Dc|
Ref |9999999 | >»»> Page 2 |

Tx NEXT || PREV.|| NEXT ||FREV.
R): 3TN 3TN LIMNE || LINE

&% 5kart "_ EN:EEEEET

4) Une fois les premiéres données recueillies, cliquer sur NEXT STN pour incrémenter les
positions.

OK

LTx |33EID 1 ISEJSD 5 |4050

i

LRz |33c||3 3 |39?5 & |4D?5
TxlIBSBBBSS 3 I‘lDDD v |41Dc|
Tyz |3925 4 |4025 5 |4125
Bef |9999999 | »»3» Page 2 |

Tx
R:-:

&Y start ”_ |igﬂ3@ 16 PC == 2:56 FM

‘|| PREV. || NEZT | PREV.

3TN LIMNE || LINE oK
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Gradient (1/32)

g g g w w
g g 1000m ¥ g g
Tx1 Tx2
3300NF x < x M x x x m x x x M x x x M x x x W ¥ x x W x x x W x x x W x x x W *x *
R1 100m
D 000 0O B9 ® - - - m < - W< ox o x X o x x Emox x x M ox x x W x x x
100m
3100Nx x x x m = x x B x x x @ x x x @ x x x W = = x @ x x x ®W x x x @ x x x W x x x x —
100m
x " < = [ x W " = [} x [ * W n x [ x  x
Legend
X Station
+ Tx electrode
; & Rx electrode
GRx8-32 H
— RZ‘O'E' =10= =-11= =-12= =13« =14= =-15= =16= . R 1 R efe ren Ce
electrode

SELF-TEST o R4o '25&250270280230@00310320

MADE IN CANADA

Pour cette configuration Gradient, 8 électrodes du récepteur GRx8-32 seront utilisées.

1) Sélectionner Gradient (1/32) dans la page Setup.

El. array: Gradient {1§32) m
Setup | Fosition I Windaws |

El. array: Tx - BRx

Chi chs [ ] cho [ chis
Chz chg [ chio [ chi4
Cha ch?  [Jchii []chis
Cha chd [ chiz [ ] chis

| »xx> Page 2 I Trigoer omn: Il :l
&9 start |@|_ |E|%.,ﬁ 30 PC 3= 10:50 AM
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2) Entrer les positions correspondant aux parametres de la configuration.

EI. array: aradient {1]32) m

[ setup | Position | windows |

Project: IGDD Test

Ln. Tx:ISSDD R:-::ISZDD [E-uw [~]
Hove LINE: Tx: I—lDD Ru: I—lDD
Station: Tx1: |3900 TxZ: I‘lQDD
Station Rx: I‘}DDD Sep: |25
Mowe ST.: Tx: ID Rt |25

&9 5tart |g|_ |E 2.8 90 P = 10:55 am

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions semble
erronée, il est possible de la modifier dans cette page. Désélectionner la case Tx pour que seules
les positions du Rx changent.

LTx |33I:IEI 1 I‘lDZS 5 |‘1125

LEx |32|:|c| 2 |4|350 & |415D
Tx1|39|:|0 3 |40?5 = |r11?5
Txz |490|:| 4 |‘11EID 5 |4200

| »>3> Page Z |

PREV.| | NEZT ||PREV.
STH LINE || LINE

[ B B re=su7em

QK

4) Une fois la lecture enregistrée, s’assurer que la case Tx soit désélectionnée, cliquer sur NEXT STN
pour incrémenter les positions. Seules les positions des électrodes Rx vont changer. Dans cet
exemple, vous auriez besoin de cliquer le bouton NEXT STN 8 fois pour obtenir la position indiquée
sur |’écran suivant.

LTx |33I:ID 1 |‘1225 5 |4325

LRx [3200 z |az50 6 [4350
Tx1 [3900 3 [a275 7 [a375
Tx2 [4900 4 [4300 5 [2400
Ref |42|:|D [ $9%5 PEge 1]

[ T= | nexT ||PREV. || NEXT ||PREV.
[¥ rx | 3TH || 3TN || LIME || LINE

&9 start |g|_ |E%Q®@Pc§11:unnm

QK
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5) La prochaine configuration sur le terrain devrait étre la suivante.

w u 8 = &
g g 1000m 3 g 3
™ 2
3300N4 x M % x x E % x x B x x x WM x x x HM x x x B x x x B x x x B x x x B x x x —
R1 100m
xm x x xm x x @ OSSOSO OO O L] [ [ n X ox —
100m
3100Nx x x x m % x x m % x x m x x x B x x x @ x x x HW x x x ®W x x x W x x x HW x x %x x —
100m
- | ] | | | | n |} | ] | | [ ] X X —
Wenner
-50 50
| | Legend
‘ ‘ X Station
Tx1 R1 Tx2 + Tx electrode

+ 9 @ + & Rx electrode

R1 Reference

16.6m|16.6m [16.6m electrode

LP. RECEIVER

MODEL
GRx8-32

=12= & =13« @ =14= O =15=

SERIALNUMBER

=19 =20 =21 22 =23+

mwgdingt

e 1D O OO+ OO0+

MADE IN CANADA

Une configuration Wenner utilise seulement 2 électrodes, la référence R1 et I'électrode 1 du
récepteur.
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1) Sélectionner Wenner dans la page Setup et sélectionner le canal 1 seulement.

Setup | position | Windows

El. array: Tx - Bx

] mm

chli [ chs
[ cnz [ che
[cna [ cn7
[[] cha [] cha

&4 start "_

2.0 0PC=su5em

-]

2) Entrer les positions correspondant aux parametres du levé.

El. array: Wenner

Setup | Position |VWndnws|

okf %

Project-IGDD Test

Ln. Tx:ID

Mowve LINE: Tx:
Atation: Tx1l:
SGtation Rx: Sep:

Move 3T.: Tx: |0

R ID
Ii
Ii
Ii

Tk

M/ A

W

&9 start ”_

|2 ®E] ®Pe==s20m

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions
semble erronée, il est possible de la modifier dans cette page.

LTxIU 1|16.66665 3
LRxIU 2 ]
TxlI—SD 3 7
Tx2|50 4 =1

Ref |—16.6666 | >»3> Page 2

II Tx
II Rx

NEET
3TN

FEEV.
3TH

NEET
LINE

FEEV.
LINE

oK

& start "_

|%8ﬂ3@ i0/PC == 3:21 pM

4) Pour un levé Wenner, vous devez entrer manuellement les parameétres pour chaque lecture.
Pour accéder a la page Position, cliquer sur le bouton TOOLS et sélectionner I'option Config.
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Schlumberger

-100 cll 100
| |
| R1l |
> L %2
Legend
X Station

+ Tx electrode
& Rx electrode

LP. RECEIVER

; R1 Reference

GRx8-32

electrode

[ER———

s 10O QOO OO

MADE IN CANADA

La configuration Schlumberger utilise seulement la référence R1 et I'électrode 1 du GRx8-32.

1) Sélectionner Schlumberger dans la page Setup.

El. array: Schlumberger m

Setup IF‘u:usitiDn I Windows I

El. array: Tx - Bx

[ chz [ che
[ cha [ cne
[Tcha  []che

[ >>>> Page 2 | Trigger on: [1 |¥]
$osen [ | % @] BPe= zi24 P
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2) Entrer les positions correspondant aux parametres du levé.

El. array: Schlumberger m

Setup | Position IWindnws |

Project: IGDD Teat

Ln. Tx:ID Rx:ID

Mowe LINE: Tx: R

1

Station: Tx1l: |-100 Txz: |100
3tation Rx: /A Jep: |1

Mowe 3T.: Tx: R

&Y tart ”_ |iaﬂ3@ 10 PC == 3:26 PM

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions
semble erronée, il est possible de la modifier dans cette page.

LTx (O 1 |5 5

7
T

I—
LEx ID z2 &
Tx1 |—1|:||:| 3 7
TxZ IlDD 4 =1
Ref |—5 | »>>> Page 2 |

M Tx | nEXZT |[PREV. || NEZT || PREV.
[ px | STH || STH || LINE || LINE

&£ tart ”_ |igﬂ3@ 16 PC === 3:26 PM

QK

4) Pour un levé Schlumberger, vous devez entrer manuellement les parametres pour chaque
lecture. Pour accéder a la page Position, cliquer sur le bouton Tools et sélectionner Config.
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Levé 3D : Pole-Dipdle (2/16)

400m 800m 400m
100E 300E 500E 700E 900E 1100E 1300E 1500E

1008 = x ox ox ox x ox x x x x x x x x x x x  ox  x

R1
200S (AR A B EE R EEE R N NN N
3008 = X ox % ox ox ox % % ox ox x % x x x x x x x\ ox =

R3
400S [CRONCRONONONONONCNONORONONORONO NG,

| Operator

5008 x

200E 400E 600E 800E 1000E

Transmitter pole electrodes

3 lines of electrodes

100m either side of the receiver line
17 electrodes plus 4 at each end
=25 per line x 3 lines

=75 transmitter pole electrodes

1005 -

300S-

500S-

7005

9005

1100S:

13005

15005

- 3001

o [4;] =l [ls] = c._\a a
s 8 8 8 8 8 8
m., m o m. m m _m L
..... -~ P PP, 2008
40058
6005
8005
1000S
120058
14008
s 588 58 &
e

Remote electrode
at least 2km distant

’ 12X00E ’ 14X00E
Receiver electrodes
2 lines

100m
100m

100m
100m

17 electrodes per line

16 dipoles per line
Fixed location

% Preferably in standing
%, water (such as a dam).
)
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Tel que démontré par les images de la page précédente, cette configuration consiste en 2 lignes de
16 dipOles avec un seul récepteur GRx8-32. Pour les électrodes de référence, R1 et R3 seront
utilisées ; R2 et R4 ne seront pas utilisées puisque c’est une configuration de 2 lignes.

I.P. RECEIVER

MODEL
GRx8-32

MADE IN CANADA

1) Sélectionner Pole-Dipole (2/16) dans la page Setup.

El. array: Pole-Dipole (Zf16) m
Setup IF‘n:usitiDn | Windaws |

El. array: Tx - BRx
ALL| [T aii][pole-Dipole (2/16) |+]
Chi Chs Cho Chi3
Chz Ché Chin Chig
Ch3 Ch7 Chil Chis
Chi Cha Chiz Chig

| x> Page Z I Trigger on: |1 :l
89 start ||_ |i,@@s:ﬁpn§ 1:32 PM

2) Dans la page Position, entrer les parameétres du levé.

El. array: Pole-Dipole (2f16) m

Project: IGDD Test

Ln. Tx: [100 Rx: [200 [E-u [~

Mowve LINE: Tx: |200 R IZDD

Station: TH1l: N/ A T=2: IIII
Station Rx: I‘lDD Sep: ISD

Mowve 3T.: Tx: (100 Rx: IEIII

&9 5tart ||_ |i,ﬂ3@sﬁﬁpc§ 1:25 PM
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3) Désélectionner la case Rx afin que seules les positions Tx changent en appuyant sur NEXT STN et
NEXT LINE. Vérifier que les positions des 32 électrodes sont configurées correctement. Cliquer sur

le bouton OK pour fermer cette fenétre. A I’écran suivant, cliquer sur Start pour commencer la
lecture.

LTxIlDEI 1 |450 5 IESD LTxIlDD g ISSD 13 IF
LE1 |ZDD z ISDD & I?DD LE1 IZDD 10 IQDD 14 |11E|E|
Tx1|9999999 3 |55c| 7 |?50 Tx1|9999999 11 |95c| 15 IllSD

Tx2 |D 3 |5|:|c| g ISDD Txz |D 1z IlDDD 15 |1zuu
Rf1|4DD F TSRS Rf1|4DD F FESETREGE |
NEXT ||PREV. | | NEXT |(PREV.|| T | NEXT [[PREV.|| NEXT [PREV.[|
B T || s || LINE || LINE [Nex | 5T || s || LINE | LINE

| % 0] 0 PE= 1iaepm

Position

Lrx [100 17 Jaso 21 feso flutx [0 Tzs [eso 2o [roso
LRz |4DD 18 |5c|c| 22 I?DD LRz |4DD 26 |900 30 |1100
Tx1|9999999 19 |550 23 |?50 Tx1|9999999 27 |950 a1 IllSD
Txz |c| 20 |5c|c| 24 IEIDD 28 |1E|E|D 32 |1znu
Rfslquu [ e ] | »»>> Page 1
T | NEXT |[PREV.|| NEXT |[PREV.|| MEXT ||PREV. | | MEXT ||PREV. ||
[ex | s | s || LIve || Line fn | s | sw || LinE || LIvE
E"_ |%Q®@!@PC§1:35PM @ |ig®@5:ﬁpc§1:34pm

4) Une fois que la lecture est enregistrée, cliquer sur le bouton Start. Cliquer sur NEXT STN et seule

la station Tx2 sera incrémentée par 100 puisque c’est |'espacement qui avait été configuré
préalablement dans ce cas-ci.

LT:-:IlEID 1 (450 5 IESD

LR1 IZDD 2 |5|3|:| & |?|:|c|
Tx1|9999999 5 |55D 7 |?50
Ez 100 ::) 4 |r5|3|:| & IEIDEI
RE1 |400 | >>>> Page 2

Tx |INEXT | PREV. || NEXT || PREV.
[Nrx || TN || TN || LINE || LINE

89 5tart ||_ | %0 @B 50 Pe === 1136 P

QK
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5) Une fois que la position de la station Tx2 est a 400, vous devez modifier I'espacement de 100 a
50. Sélectionner Tools -> Config et I’écran suivant apparait. Sélectionner la page Position et changer
le champ ‘Move St.: TX:” pour 50.

El. array: Pole-Dipole (2f16) m

Project: IGDD Teat

Ln. Tx: [100 Rx: [200 E-T

Mowe LINE: Tx: |[200 Rx: [200

Station: Txl: M/A TxZ: IF
Station Rwx: (400 Sep: |25

Mowve 3T.: Tx .'q5D > R |25

Start 2 b4 [0 40 PC = 10
& 2 B 40 c

6) Continuer le levé. Lorsque la position de la station Tx2 atteint 1200, vous devez changer a
nouveau I'espacement pour 100.

El. array: Pole-Dipole (Z]16) m

Project: IGDD Test

Ln. Tx:[100 R [200 [e-w [+]

Mowe LINE: Tx: [200 R IF

Station: T=l: M/A THZ : |1ZDEI
Station Ru: I‘IIIIEI Zep: ISEI

Mowve 3T.: Twx&llO0 R ISD

$9tart "_ |‘%".Bﬂ3ﬁ 40 PC 5= 1:40 PM

7) Une fois la ligne complétée, appuyer sur NEXT LINE pour incrémenter LTx.

LTx |300 1 I%SD 5 IESD

LE1 |2|:u:| z ISDD & |?cu:|
T:-:1|9999999 3 |550 = |?5|:|
Tx2 IlGIIIIII 4 IGDD g |acu:|
Rfll‘lDD | »»»> Page 2 |

4 erEV.
INE || LINE

W Tx | mE%T | PREV.
[Nrx | 30 | =TH

£ start ||_ (2@ 40 Pe = 141w

QK
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8) Une fois la ligne terminée, changer ‘Move ST.: TX:" 3 -100 ou la position de Tx2 a 0 tout dépendant
d’ou débute la prochaine ligne.

El. array: Pole-Dipole (Z]16) m

Project: IGDD Test

Ln. Tx: [300 Rx: [200 [E-w [+]
Mowe LINE: Tx: IF Rx: (200
Station: Txl: M/ R Txz: IW
Station Rx: IF Sep: Ir
Move ST.: Tx:‘q—lDD D Rx: ISD
E”_ [ OE =221

Levé 3D: Gradient (4/8)

w W W Ul -}
=] ] = i i
§ ¥ 1000m ¥ ; g
Txd T
IO - - - @ = &« m = = = W = = = W = = = @ = = = W = = = W = = = W = = = -+
. 100m
M. - - SO SSBES . . = - . om o . mow s e S T -
- 100m
00N« = B N N R N N E F K T T e R R BT -
- 100m
I000M « = BN N Y N N E K T T e R R BT -
100m
M0 . . F"'.'....... « % B % % % B %« % = B %« % = B v % = W v = % W s .
100m
MMM e = = = m = = = M = % = M = = = @ = = = @ = = = W = = = M = = = M = = = M = = = =

Legend

X Station

+ Tx electrode

& Rx electrode

R1 Reference
electrode

LP. RECEIVER

MODEL
GRx8-32

sr 4 QOO0+ Or OO0

MADE IN CANADA

Pour cette configuration Gradient, 32 électrodes du Rx de GDD seront utilisées.
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1) Sélectionner Gradient (4/8) dans la page Setup.

El. array: Gradient (4[8) m
Setup |Positinn I Windaows I

El. arravy: Tx - Bx

Chi Chs Che Chisd
Chz Ché Chin Chig
Ch3 Ch7 Chii Chis
Chd Cha Chiz Chig

reigger on: [1 7]

84 start |g|_ |Eigﬂ33’:ﬁpc§11:nam

2) Entrer les positions correspondant aux parametres du levé.

El. array: Gradient (4]8)

| Setup | Position l'i.l'lndum I

Project:

Ln. Tx:[3300 Rx: [3200 [e-v =]

Move LINE: Tx: [-100 Rz [-100

Scacion: Txl:lEBDD THz:I%BDD
Station Rx: [4000 Sep: [25

Howve ST.: Tx: I':F Rx: IZS

&9 5tart ]JI_ |E 2@ 0P = 11:09am ﬁ"

3) Une fois que tout est vérifié, cliquer sur le bouton OK pour continuer. Si une des positions semble
erronée, il est possible de la modifier dans cette page. Désélectionner la case Tx pour que seules
les positions du Rx changent.

1 I‘lDZS 5 |‘1125

‘ Pasition

LTx ISSDD 9 I‘lDZS 13

|4125

LRx |320|:| 2 |4c|5|:| 6 |415D LR): |31c||3 10 |4|:|5|3 14 |415|:|
Tx1|3900 3 |4u75 2 |41?5 Tx1|3900 11 |4D?5 15 |41?5
Txz |49|:|D 4 |4lDD g quDD Txz |49cu: 12 |41DD 18 |420|:|
| >»>> Page 2 | Ref|4000 E E e
NEXT |[PREV. | | MEXT |PREV.|| [ | T=\wexT ||PREV. || HEXT ||PREV. o
STH STH LINE || LINE Fx )STN 3TH LINE || LINE

&9 start "_

2@ E Brc=su7em ||..‘35tart |g|_

|E 5.8 f@Pc= 11:16am

Instrumentation GDD

2026-05-21

Page 149



Position

LTXIWITIFZIW LTHIWZEIFZSIF
LRx 3000 15 [4050 2z [a150 LRx 2500 z6 [2050 30 [4150

Tx1 [3900 15 [4075 23 [a175 Tx1 [3900 27 [a075 31 (4175

Txz (4900 20 [4100 24 [4200 Tx2 {4500 28 [4100 3z [4200

Ref IrlDDD [i P 1 I i e 1
< TR\ NEXT (| PREV. || NEXT |[PREV. || PREV. || NEXT |[PREV.|

rx/ 3TN || = || LINE || LINE 3TN || LINE || LINE

@gr |E|%.aﬂ3{ﬁpl:§11:1?nm &9 5tart |g|_ |E|*%.Q@ziﬁpl:§11:1?nm

4) Une fois la lecture enregistrée, s’assurer que la case Tx soit désélectionnée, cliquer sur
NEXT STN pour incrémenter les positions. Seules les positions des électrodes Rx vont

changer.

Dans cet exemple, vous auriez besoin de cliquer le bouton NEXT STN 8 fois pour obtenir la
position indiquée sur I’écran suivant.

Position

LTx |3300 |4225 |4325 LTx |33|:|c| = |4225 13 |4325

LEx |32|:|c| 2 |4250 & |435D LEx |31|:|c| 10 |4250 14 |4350
T;.;1|39|:|U 3 |42?5 7 |43?5 T:-:1|39EIEI 11 |42?5 15 |43?5

T2 |49|:|u 4 |43|:|D g |r14|:|0 Txz2 |4900 1z |4300 16 |4400

Ref IQZDD I T e | [Jret I‘lZDD B FEEEUPAGE 3 1
[ = | mexT ||PREV. | | HEXT |[PREV. oK [ T | wExT | PREV. | | MEXT || PREV. ox
mx | 3T || =TM || LINE | LINE Fx | 5TN || sTw || LINE || LINE

£95tart ||_ |E|%Q@ 20/PC= 12:11 P &7 start ||_ |E|%Bﬂ3 20PC= 12:12 M

LTx |33EID Z5 |4225 z9 |4325

LTx IW 17 IF 21 W
LRx [3000 18 |4250 2z [4350

Tx1 [3900 19 [4275 23 [4375

Txz [2900 20 [2300 z4 [2400

Eef If}ZDD [i S 1
[ T= | wexT ||PREV. | | HEXT ||PREV. oK

Rx | STN || 3TN || LINE || LINE
Mll_ |E|%Qﬂ3@|lc§12:1zpm

LEx |29I:ID 26 |425|3 30 |435|3
TxlISEJIIID 27 |42?5 31 |43?5
TxZ |4900 28 |43cln 3z |44c|n
Ref Irlzuu | >>>> Page 1
T | MEXT || PREV. | | NEXT | PREV. oK
s || s || LINE || LINE
&89 5tart ||_ [E2.8 0= 1211

5) La prochaine configuration sur le terrain devrait étre la suivante.
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w w w
: © sooom$ § :
Txd Tid
IO - - - W s @ = = = @B = = = @ = = = @M = 1 ™ o+
. 100m
IWOM: = « = mw = N E Y I EXE X K RN . . .
. 100m
00N =« « =« m = R YT EXE X K I - - .
o 100m
000N -+« - ‘eee0eseee . . . .. . . -
" 100m
XM, - 0 o« m o .‘.......... « x B = - - .
100m
2EM0R 1 - W = = = ®m = = = m = = = W = &= ' L] = =
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GPS Positions

Configurer les positions GPS plut6t que les positions nominales.

Infinity » 500m Infinity
Y I
320971 321071 321171
_.—'_.
Tx1 Tx2 R1
+ sig572 | T B S S S @ - - xom ox < xomox x xx *—
100m
x 5182478 7. X * x [ x X [ % *x W x % x W % x X % x
100m
. 51823784 M x x x W o x x x m x x x W x x x m x x x = <

Position de départ : X—320971.52 Est Y- 5182578.35 Nord

El. array: Pole-Pole

Project: IGDD

Ln. Tx:|51825'?8. Rx:|51825".-‘8. -5

Station Rx: [320996.5 Zep: 25

!

Mowve LINE: Tx: |—1EIEI Rx: |—-100
3tation: T=1l: M/ A TxZ: |320971.5

Kl

M

Mowe 2T.: Tx: |25 Rx: |25
&89 5tart ||_< %08 S0 PC= 1007 pm

Plutot qu’utiliser le systeme de position relative (la position de départ a 0,0), vous pouvez entrer
une position GPS en meétres dans les champs Line TX, Line RX, Tx1, Tx2 et Station Rx. Vous pouvez
entrer n'importe quel nombre entre -9999999 et 9999999.

Prochaine Station

LTx |51825'?8. 1 |321I321.5

Prochaine Ligne

LTx |5182‘1'?8. 1 ISZDQQE.S 5 |321I396.5

3 |321121.5

&9 start "_c

LEx |5182578. 2 |321|:|45.5 & |321145.5 ‘ LEx |51E=24?a. z |321|:|21.5 g |321121.5
T:-:1|E'999999 3 |321|:|?1.5 7 |321171.5 Tx1|9999999 3 |321|:|45.5 7 |321145.5
Txz |320996.5 4 |321095.5 g |321195.5 Txz |3209?1.5 4 |321|:|?1.5 8 |321171.5
Ref [2999552 | »>»> Page 2 || G EEEEEEE | >>»> Page 2

T |1 PREV.| | NEZT ||PREV. oK Tx | NEXT ||PREV. FREV. oK
Rx 3TN || LINE || LINE Bx | 3TN || =3TH LINE

| %08 S0PC= 1035 M ||{jStart ”_c

.63 50/PC == 10:36 P
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Annexe 4 — Exemple d’un fichier de données (.gdd format)

Version PPC: 0.4.2.42 Version Rx: 0.2.5.10 Rx SN: 1309

Project:
Windows: 20 Setting: Arith. Delay (ms): 240 Timing (ms): 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80, 80

Mem
1

1
1
1

Sp
0.4
0.5
0.7
-0.0

Date Hour Array LineTx LineRx Dir n  Tx1 Tx2 Rx1 Rx2 Contact Rho
06/11/2013 08:09:55 P-P  0.00 0.00 N-S 0.0 9999999.00 0.00 0.00 9999999.00 8.9 0.00
06/11/2013 08:09:55 P-P  0.00 0.00 N-S 0.0 9999999.00 0.00 0.00 9999999.00 16.0 0.00
06/11/2013 08:09:55 P-P  0.00 0.00 N-S 0.0 9999999.00 0.00 0.00 9999999.00 21.2 0.00
06/11/2013 08:09:55 P-P  0.00 0.00 N-S 0.0 9999999.00 0.00 0.00 9999999.00 24.2 0.00

SpMin SpMax Vp ErrVp Sym(%) M ErrM In Time DC Stack MO1
0.4 0.4 125.112 0.001 100 7.947 0.009 1000.000 2000 50 10 7.974
0.4 0.7 250.336 0.001 100 7.945 0.002 1000.000 2000 50 10 7.954
0.7 0.8 375.726  0.002 100 7.947 0.002 1000.000 2000 50 10 7.961
-0.1 0.9 500.038 0.002 100 7.945 0.000 1000.000 2000 50 10 7.952

Premiére section — Entéte du fichier :

Version PPC: Version du programme GDD Rx sur I'ordinateur de terrain
Version Rx: Version du programme Rx Firmware
Rx SN: Numéro de série du récepteur

Deuxiéme section :

Project: Nom du projet

Troisieme section :

Windows: Nombre de fenétres (dépend du mode utilisé)

Setting: Mode sélectionné (Arith., Semi, Log., Cole, User)

Delay (ms): Délai en ms avant la premiere fenétre (dépend du mode utilisé)
Timing (ms): Temps de chaque fenétre (dépend du mode utilisé)

Le fichier est divisé en quatre (4) sections. La quatrieme section contient les données.

Les Sections 2 et 3 vont se répéter a l'intérieur du méme fichier dans le cas ou les
paramétres sont modifiés.

Une valeur infinie pour les parameétres Rho, TX1 et RX2 (en mode pole) est représentée par
9999999.00.

Les valeurs dans la Section 4 sont délimitées par une ou plusieurs espaces. Par conséquent,
un logiciel d’importation de données doit considérer plusieurs délimiteurs consécutifs
comme un seul.

Chaque ligne de la Section 4 contient un nombre fixe d’entrées. Si moins de vingt (20)
fenétres sont définies pour une entrée sélectionnée, les colonnes non utilisées seront
marguées par 999.99.

La Section 4 du fichier modeéle présenté ici est tronqué dans la partie de droite. Les colonnes
MO02 a M20 ne sont donc pas démontrées.
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Section 4 — Entéte de chaque colonne :

Mem
Date

Hour

Array
LineTx
LineRx
Dir

n

Tx1

Tx2

Rx1
Rx2
Contact
Rho

Sp
SpMin
SpMax
Vp
ErrVp
Sym(%)
M

ErrM

In
Time
Stack
DC
MO01 - M20

Nombre de mémoires

Date, format DD/MM/YYYY (date du PDA lors de I’enregistrement de la
lecture)

Temps, format HH:MM:SS (temps du PDA lors de I'enregistrement de la
lecture)

Réseau d’électrodes; P-P, P-DP, DP-DP, WEN, GRAD

Numeéro de ligne du transmetteur

Numeéro de ligne du récepteur

Direction de la ligne (N-S ou E-W)

Numéro ou rang du dipdle

Premiere électrode du transmetteur

Seconde électrode du transmetteur

Premiére électrode du dipble

Seconde électrode du dipéle

Résistance du contact du sol en kOhm; XX.X, INFINI or ------ (non défini)
Résistivité en Ohm*m

Potentiel spontané en mV

Valeur minimale du SP en mV

Valeur maximale du SP en mV

Voltage primaire en mV

Erreur en % du Vp

Symétrie en %

Chargeabilité en mV/V

Erreuren % du M

Courant en mA

Base de temps du transmetteur en ms

Nombre d’acquisitions

Cycle effectif (Duty Cycle) en %

Fenétres de chargeabilité
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